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AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

A\ Importanti istruzioni di sicurezza.

A\ Seguire tutte le istruzioni, in quanto un'installazione non corretta puo
portare a lesioni gravi.

A\ Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Il prodotto deve essere destinato solo all’'uso per il quale & stato espressamente
studiato e ogni altro uso & da considerarsi pericoloso. e Il produttore non puo
essere considerato responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei
ed irragionevoli. e Il prodotto in oggetto € espressamente progettato per essere
assemblato a quasi-macchine e/o apparecchi ai fini di costruire una macchina
disciplinata dalla Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Linstallazione finale deve
essere conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE e agli standard europei di
riferimento vigenti. e Il produttore declina ogni responsabilita per I'impiego di
prodotti non originali; questo implica anche la decadenza della garanzia. e Tutte

le operazioni indicate in questo manuale devono essere effettuate esclusivamente
da personale esperto e qualificato e nel pieno rispetto delle normative vigenti.

® | a predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si
devono eseguire osservando la regola dell’arte, in ottemperanza alle norme e

leggi vigenti.  Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare fuori
tensione. e Tutti i componenti (e.g. attuatori, fotocellule, bordi sensibili, ecc.)
necessari alla conformita dell’installazione finale in accordo alla Direttiva Macchine
2006/42/CE ed agli standard tecnici armonizzati di riferimento sono identificati nel
catalogo generale dei prodotti CAME oppure nel sito internet www.came.com. e
Verificare che il range di temperature indicato sia adatto al luogo di installazione. ®
Assicurarsi che, nel luogo previsto per I'installazione, il prodotto non venga bagnato
da getti d'acqua diretti (irrigatori, idropulitrici, ecc.). ® Prevedere nella rete di
alimentazione e conformemente alle regole di installazione, un adeguato dispositivo
di disconnessione onnipolare, che consenta la disconnessione completa nelle
condizioni della categoria di sovratensione lll. ® Delimitare adeguatamente I'intero
sito per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate, in particolare minori e
bambini.
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e Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare possibili pericoli
meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione dell'automazione. @

| cavi elettrici devono passare attraverso apposite tubazioni, canaline e passacavi

al fine di garantire un'adeguata protezione contro il danneggiamento meccanico.

e | cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi
durante 1'uso (per esempio: motore e trasformatore). ® Prima di procedere con
I'installazione, verificare che la parte guidata sia in buone condizioni meccaniche,

e che si apra e si chiuda correttamente. e Il prodotto non puo essere utilizzato

per automatizzare una parte guidata comprensiva di porta pedonale, a meno che
I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizione di sicurezza.
e Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse
circostanti a seguito del movimento della parte guidata stessa. e Tutti i comandi fissi
devono essere chiaramente visibili dopo l'installazione, in una posizione tale che la
parte guidata sia visibile in maniera diretta, tuttavia lontani dalle parti in movimento.
Nel caso di comando ad azione mantenuta, questo deve essere installato ad
un‘altezza minima di 1,5 m da terra e non deve essere accessibile al pubblico. @
Se non gia presente, applicare un’etichetta permanente che descriva come usare

il meccanismo di shlocco manuale vicino al relativo elemento di azionamento. @
Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata adeguatamente e che i dispositivi
di sicurezza e protezione, cosi come 1o sblocco manuale, funzionino correttamente.
e Prima della consegna all’utente, verificare la conformita dell'impianto alle norme
armonizzate ed ai requisiti essenziali nella Direttiva Macchine 2006/42/CE. e
Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni pittogrammi
posizionati bene in vista e devono essere spiegati all’utilizzatore finale. e
Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al completamento
dell’installazione. ® Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere
sostituito dal produttore o dal servizio di assistenza tecnica autorizzato, 0 comunque
da personale debitamente qualificato, per evitare ogni rischio. ® Conservare

questo manuale all’interno del fascicolo tecnico congiuntamente ai manuali degli
altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell’impianto di automazione. @ Si
raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti
che compongono la macchina finale.



DISMISSIONE E SMALTIMENTO

®~="CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme
alla norma UNI EN ISO 14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell’ambiente. Vi chiediamo di continuare I'opera di
tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie operative e di mercato,
semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELL'IMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza
alcuna difficolta, semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d'installazione.

NON DISPERDERE NELLAMBIENTE!

<3 SMALTIMENTO DEL PRODQTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) &
assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri
autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.
Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELLAMBIENTE!
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DATI E INFORMAZIONI SUL PRODOTTO

Legenda

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
A\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
®==" Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

Descrizione

002ZLJ24

Quadro comando multifunzioni per cancelli a due ante battenti, con display grafico di programmazione e segnalazione e

autodiagnosi dei dispositivi di sicurezza.
002ZLJ24z

Quadro comando multifunzioni per cancelli a due ante battenti, con display grafico di programmazione e segnalazione e

autodiagnosi dei dispositivi di sicurezza.

Dati tecnici
MODELLI 71024
Alimentazione motore (V) 24DC
Alimentazione scheda (V) 24 AC
Consumo in stand-by (W) 10
Potenza (W) 500
Termo-protezione trasformatore (°C) 120°
Colore RAL 7040
Temperatura d’esercizio (°C) -20 + +55
Tempo lavoro (s) 150
Intermittenza/lavoro SERVIZIO INTENSIVO
Grado di protezione (IP) 54
Classe di isolamento II

Tabella dei fusibili
MODELLI Z1J24
Fusibile di linea 3,15AF
Fusibile scheda 630 mA F
Fusibile accessori 2AF




Descrizione delle parti

© Trasformatore

© LED di segnalazione tensione presente

© Display

O Tasti per la programmazione

© Trimmer per la regolazione dell'illuminazione del display
O LED di segnalazione stato programmazione

@ Connettore per scheda Memory Roll

© Connettore per scheda di decodifica R700

© Connettore per scheda radiofrequenza a innesto (AF)
@ Morsettiera per il collegamento dell'antenna

@ Morsettiera per il collegamento del selettore transponder

® Morsettiera per il collegamento dei finecorsa

® Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di comando
e di sicurezza

® Morsettiera per il collegamento del motoriduttore
® Morsettiera per il collegamento dell'Encoder

® Morsettiera per I'alimentazione

@ Fusibile di linea

® Fusibile per il motore

® Fusibile per elettroserratura

€ Fusibile per la scheda elettronica

@ Fusibile per gli accessori

€ Connettore per scheda RSE

@ Morsettiera per collegamento CRP
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Dimensioni
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215 240 145
Tipi di cavi e spessori minimi
Lunghezza del cavo (m) fino a 20 da20a 30
Alimentazione 230 V AC 3Gx 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Lampeggiatore 24 V AC/DC 2x0,5 mm? 2% 0,5 mm?
Fotocellule TX 2x0,5 mm? 2x0,5 mm?
Fotocellule RX 4x0,5mm? 4x0,5 mm?
Elettroserratura 12V DC 2x1mm? 2x1,5mm?2
Dispositivi di comando *n° x 0,5 mm? *n° x 0,5 mm?

*n® = vedi istruzioni di montaggio del prodotto

Attenzione: la sezione del cavo & indicativa perché varia in funzione della potenza del motore e della lunghezza del
cavo.

[ Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245 IEC
57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per alimentazioni
fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).

Per il collegamento CRP, utilizzare cavo tipo UTP CATS (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi
sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI
EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pili carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve
essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non
contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.

Per il collegamento dell'Encoder, utilizzare un cavo tipo FRORPU 3 x 0,5mm2 o un cavo fornito da CAME su
richiesta (codice articolo 801XA-0020).



INSTALLAZIONE

Preparazione del quadro comando

© Separare le parti del quadro comando che lo compongono.
© Assemblare le cerniere a pressione.

© Inserire le cerniere nella scatola (sul lato destro o sinistro a scelta) e fermarle con le viti e le rondelle fornite. Le cerniere
SCOITono per ruotare.

O Forare sui fori presfondati. Il diametro dei fori & di 20 mm.
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Fissaggio del quadro comando
@ Forare i punti di fissaggio del quadro comando in una zona protetta.
© Fissare la base con viti e tasselli.

Si consiglia di usare viti a testa bombata con impronta a croce (diametro massimo di 6 mm).
© Inserire i pressacavi con i tubi corrugati per il passaggio dei cavi elettrici




COLLEGAMENTI ELETTRICI

Predisposizione dei cavi elettrici

Eseguire i collegamenti elettrici secondo le disposizioni vigenti.

Utilizzare dei pressacavi per collegare i dispositivi al quadro comando. Uno di questi deve essere destinato
esclusivamente per il cavo di alimentazione.
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Alimentazione

© Collegamento alla rete elettrica (230/120 V AC - 50/60 Hz)

© Uscita alimentazione per accessori

L'uscita eroga normalmente 24 V AC.

L'uscita eroga 24 V DC quando intervengono le batterie, se presenti.
La somma degli assorbimenti degli accessori connessi non deve superare i 50 W.

© Collegamento elettroserratura 12V AC - max 15 W

1

Portata massima dei contatti
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Dispositivo Uscita Alimentazione (V) Potenza (W)
Accessori 10 - 11 24 AC/DC 50
Lampeggiatore 10-E 24 AC/DC 25
Spia stato automazione 10-5 24 AC/DC 3

Motoriduttore senza finecorsa

© Wotoriduttore ritardato in apertura
© Motoriduttore ritardato in chiusura
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Motoriduttore con finecorsa

@ Votoriduttore ritardato in apertura
© \otoriduttore ritardato in chiusura

FIH

FIFIEIEY

M1 N1 E1

M2 N2 E2

2 FA1FC1 FA2FC2,

Motoriduttore con Encoder

@ Wotoriduttore ritardato in apertura
© Motoriduttore ritardato in chiusura
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© Cavo verde
O Cavo marrone
O Cavo bianco
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Dispositivi di comando

© Pulsante di STOP (contatto NC)
Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
[ se il contatto non viene utilizzato, deve essere disattivato in fase di programmazione.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione SOLO APRE

1 Con funzione [AZIONE MANTENUTA] attiva, & obbligatorio il collegamento del dispositivo di comando in
APERTURA.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione APERTURA PARZIALE

O Dispositivo di comando (contatto NO)

Funzione SOLO CHIUDE

I Con funzione [AZIONE MANTENUTA] attiva, & obbligatorio il collegamento del dispositivo di comando in
CHIUSURA.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione APRE-CHIUDE (passo-passo) o APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale)
2 Vedi funzione comando 2-7.

O Lettore per tessere
@ Selettore transponder

© Antenna con cavo RG58

P |

FEEEERE

1011TSEES 1 2 33P

~[1=
Sl
 BE:
|
|
B
BE:
@
@

=
=
Y
A

CX CY CZ




Dispositivi di segnalazione

© Lampeggiatore

Lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura dell'automazione.

© Lampada supplementare
Aumenta I'illuminazione nella zona di manovra.

© Spia stato automazione
Segnala lo stato dell'automazione.

FMEEEEEEEEEREEER
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Dispositivi di sicurezza

In fase di programmazione, configurare il tipo di azione che deve essere svolta dal dispositivo collegato all'ingresso.
Collegare i dispositivi di sicurezza agli ingressi CX, CY e/o CZ (contatti NC).

] Se non vengono utilizzati, i contatti CX CY CZ devono essere disattivati in fase di programmazione.

Fotocellule DELTA
Collegamento standard

HHHHEEHHHEHRH

1011ESTS1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

.

| |

Fotocellule DELTA
Collegamento con test di sicurezza
Vedi funzione [Test sicurezze].
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10MTSEES 1 2 33 45 7CXCYCZ

10 11 NO C NC

FHHEE RX

HOoEH

10 11 NO C NC

- Istruzioni originali

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.

- © CAME SpA.

Pag. 14 - Manuale FAO1571-IT - 04/2021



Fotocellule DIR / DELTA-S

Fotocellule DIR / DELTA-S

Collegamento standard

Collegamento con test di sicurezza

Vedi funzione [Test sicurezze].
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PROGRAMMAZIONE

Funzione dei tasti di programmazione

OTasto ESC
Il tasto ESC permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.

PROGRAMMING FUNCTION Uscire dal menu

< Annullare le modifiche
Tornare alla schermata precedente

E OTasti < >

ESC < > ENTER D | tasti < > permettono di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Navigare attraverso le voci del menu
Incrementare o decrementare un valore

OTasto ENTER
|l tasto ENTER permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.

Entrare nei menu
Confermare la scelta

Messa in funzione

Terminati i collegamenti elettrici, procedere con la messa in funzione. L'operazione deve essere effettuata solo
da personale esperto e qualificato.

Controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.

Dare tensione e procedere con le operazioni di seguito indicate.

Tipo motore

Numero motori

Stop totale

Taratura della corsa

Dopo aver dato tensione all’impianto, la prima manovra & sempre in apertura; attendere il completamento della
manovra.

Premere immediatamente il tasto ESC o il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti,
rumorosita o vibrazioni sospette o comportamenti inattesi dell’impianto.

Al termine della messa in funzione, verificare il corretto funzionamento del dispositivo utilizzando i pulsanti accanto al display.
Verificare che anche gli accessori funzionino correttamente.

Menu delle funzioni

LINGUA
Permette la scelta della lingua del display.
[LINGUA] [Italiano] (Default)
[English]
[Francais]
[Deutsch]
[Espanol]

[Portugués euro]
[Portugués bras]
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Chiusura automatica
Permette di attivare la chiusura automatica.

[FUNZIONI] [Ch. Automatica] [Disattivato]
[Attivato] (Default)

Azione mantenuta

Con la funzione attiva, il movimento dell’automazione in apertura (comando 2-3) 0 in chiusura (comando 2-4) si interrompe
quando il dispositivo di comando viene rilasciato.

L'attivazione della funzione esclude tutti gli altri dispositivi di comando.

[FUNZIONI] [Az. Mantenuta] [Disattivato] (Default)
[Attivato]
[In chiusura]

Rilevazione ostacolo
Con la funzione attiva, il cancello rimane fermo se i dispositivi di sicurezza rilevano un ostacolo. La funzione ha effetto con:
cancello chiuso, cancello aperto o dopo uno stop totale.

[FUNZIONI] [Ril Ostacolo] [Disattivato] (Default)
[Attivato]

Test sicurezze
Attiva il controllo del corretto funzionamento delle fotocellule collegate agli ingressi, dopo ogni comando di apertura e
chiusura.

[FUNZIONI] [Test Sicurezze] [Disattivato] (Default)

[CX]

[CY]

(CZ]

[CX+CY]

[CX+CZ]

[CY+CZ]
[CX+CY+CZ]

Prelampeggio
Attivazione anticipata del lampeggiatore, prima di ogni manovra.
[ La durata del prelampeggio viene impostata con la funzione [T. Prelampeggio]

[FUNZIONI] [Prelampeggio] [Disattivato] (Default)
[Attivato]

Colpo d'ariete
Prima di ogni manovra di apertura o chiusura, le ante spingono in battuta per facilitare lo sgancio dell'elettroserratura.
Il tempo di spinta viene impostato con la funzione [T. Ariete]

[FUNZIONI] [Colpo ariete] [Disattivato] (Default)
[Chiusura]
[Apertura]
[Apre-Chiude]



Stop totale

Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.

[FUNZIONI] [Stop Totale]

Ingresso CX
Associa una funzione all'ingresso CX.

[FUNZIONI] [Ingresso CX]

Ingresso CY
Associa una funzione all’ingresso CY.

[FUNZIONI] [Ingresso CY]

[Disattivato]
[Attivato] (Default)

[Disattivato]

[C1] = Riapertura durante la chiusura
(Fotocellule)

[C2] = Richiusura durante I'apertura
(Fotocellule)

[C3] = Stop parziale (Default) Solo con
[Ch. automatica] attivata.

[C4] = Attesa ostacolo (Fotocellule)
[C7] = Riapertura durante la chiusura
(Bordi sensibili)

[C8] = Richiusura durante |'apertura
(Bordi sensibili)

[Disattivato] (Default)

[C1] = Riapertura durante la chiusura
(Fotocellule)

[C2] = Richiusura durante |'apertura
(Fotocellule)

[C3] = Stop parziale Solo con [Ch.
automatica] attivata.

[C4] = Attesa ostacolo (Fotocellule)
[C7] = Riapertura durante la chiusura
(Bordi sensibili)

[C8] = Richiusura durante I'apertura
(Bordi sensibili)
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Ingresso CZ
Associa una funzione all’ingresso CZ.

[FUNZIONI] [Ingresso CZ] [Disattivato]
[C1] = Riapertura durante la chiusura
(Fotocellule) (Default)
[C2] = Richiusura durante I'apertura
(Fotocellule)
[C3] = Stop parziale Solo con [Ch.
automatica] attivata.
[C4] = Attesa ostacolo (Fotocellule)
[C7] = Riapertura durante la chiusura
(Bordi sensibili)
[C8] = Richiusura durante I'apertura
(Bordi sensibili)

Spinta in chiusura
A finecorsa in chiusura, I'automazione esegue una spinta in battuta delle ante per alcuni secondi.

[FUNZIONI] [Spinta Ch] [Disattivato] (Default)
[Attivato]
Serratura
Permette di associare lo shlocco dell'elettroblocco a un comando.
[FUNZIONI] [Serratura] [Disattivato] (Default)
[Chiusura]
[Apertura]

[Apre-Chiude]

Configurazioni
Permette di configurare i rallentamenti e i finecorsa.
] [Rallent.] e [Fcap-RallCh] devono essere configurati con la funzione [T. rall].

[FUNZIONI] [Config] [Rallent.] = Rallentamenti in apertura e
in chiusura
[Fcap-RallCh] = Finecorsa in apertura e
rallentamento in chiusura
[ENCODER] = Encoder (Default)
[FC a tempo] = Finecorsa a tempo
[Fine corsa] = Finecorsa in apertura e

in chiusura
Finecorsa
Permette di configurare i contatti dei finecorsa come NO o NC.
[FUNZIONI] [Fine corsa] [N.C.] (Default)
N.O]



Comando 2-7
Per I'associazione di un comando al dispositivo collegato su 2-7.

[FUNZIONI] [Comando 2-7] [Apre-Chiude] (Default)
[Ap. Stop Ch.]

Comando 2-3P
Per I'associazione di un comando al dispositivo collegato su 2-3P.

[FUNZIONI] [Comando 2-3P] [Parziale]
Il grado di apertura dell'anta
viene impostato con la funzione [Ap.
parziale] nel menu [REGOLA TEMPI].
[Pedonale] (Default)

Lampada supplementare
Permette di scegliere la modalita di funzionamento del dispositivo di illuminazione collegato all'uscita.

[FUNZIONI] [Lampada E] [Lampeggiante] (Default)
[Cortesia]
La lampada rimane accesa per 5
minuti.
[Ciclo]
La lampada rimane accesa per tutta la
manovra.
La lampada rimane spenta se
non viene impostato un tempo di
chiusura automatica.

Uscita B1-B2
Permette la configurazione del contatto.
[FUNZIONI] [Uscita B1-B2] [Monostabile] (Pulsante)
[Bistabile] (Interruttore) (Default)
Indirizzo CRP
Imposta il numero di periferica. La funzione & necessaria nel caso ci siano pit automazioni nello stesso impianto.
[FUNZIONI] [Indirizzo CRP] da[1]a[32]
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Baudrate CRP
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota.

[FUNZIONI] [Baudrate CRP] [1200]
[2400]
[4800]
[9600]
[19200]
[38400] (Default)
[57600]
[115200]

Libera ostacolo

In caso di ostacolo rilevato dal bordo sensibile o dal sensore amperometrico della scheda elettronica, avviene I'inversione di
marcia per uno spazio sufficiente a liberare I'ostacolo.

Con funzione disattivata, avviene I'inversione di marcia fino al raggiungimento del finecorsa.

[FUNZIONI] [Libera ostacolo] [Disattivato] (Default)
[Attivato]

Numero motori
Imposta il numero di motori che comandano il cancello.

[IMP. CORSA] [Num. Motori] [M1+M2] (Default)
M2]

Tipo motore
Imposta il tipo di motoriduttore installato.

[IMP. CORSA] [Tipo Motore] [FROG-F4024E] (Default)
[FROG-J]
[FROG-FL]
[AMICO]
IMYTO]
[AXO-ATS]
[FAST]
[FERNI]
[ATI]

Velocita di manovra
Imposta la velocita della corsa (percentuale della massima velocita).

[IMP. CORSA] [Vel. manovra %] da [20%] a [100%] (Default 100%)

Velocita di rallentamento
Imposta la velocita di rallentamento (percentuale della massima velocita).

[IMP. CORSA] [Vel. Rall. %] da [5%] a [80%] (Default 80%)



Partenza rallentata
Per impostare un rallentamento di qualche secondo dopo ogni comando di apertura e di chiusura.

[IMP. CORSA] [Partenza Rall] [Disattivato] (Default)
[Attivato]

Sensibilita amperometrica

La funzione appare solo se viene disattivata la funzione [Encoder].

Con funzione disattivata, arresto delle in caso di ostacolo.

Per la gestione della sensihilita di rilevazione degli ostacoli.

A seconda del parametro impostato nella funzione [Config], in caso di ostacolo si hanno funzionamenti diversi.
[FC a tempo] - arresto delle ante durante la manovra.

[Fine corsa] - inversione della marcia durante la manovra.

[Rallent.] - inversione della marcia durante la manovra e arresto delle ante durante le fasi di rallentamento.

[Fcap-RallCh.] - inversione della marcia durante la manovra e arresto delle ante durante il rallentamento in chiusura.

[IMP. CORSA] [Sen. Amperom] [Disattivato] (Default)
[Attivato]

Amperometrica corsa
Per la regolazione della sensibilita amperometrica.
La funzione appare solo se viene attivata la funzione [Sen. Amperom).

[IMP. CORSA] [Amperom. Corsa]

Tempo di rallentamento
Imposta il tempo di rallentamento prima di ogni finecorsa.
Questa funzione appare solo con i parametri [Fcap-RallCh.] o [Rallent.] dalla funzione [Config].

[IMP. CORSA] [T. rall] da [0's] a [30 s] (Default 20 5)

Sensibilita
Per attivare la sensibilita di rilevazione degli ostacoli.

[ENCODER] [Sensibilita] [Attivato] (Defautt)
Questa funzione compare solo [Disattivato]

se e attivo il parametro [ENCODER]
dalla funzione [Config]

Sensibilita corsa
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.
L) Questa funzione compare solo se & attiva la funzione [Sensibilita].

[ENCODER] [Sensib. Corsa]
Questa funzione compare solo

se e attivo il parametro [ENCODER]
dalla funzione [Config]
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Sensibilita rallentamento
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento.
Questa funzione compare solo se sono attive le funzioni [Sensibilita] e [Rallent. Enc].

[ENCODER] [Sensib. Rall]
Questa funzione compare solo

se e attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Punto di rallentamento in apertura di M1
Imposta il punto di inizio del rallentamento in apertura di M1 (percentuale della corsa totale).
Questa funzione compare solo se & attiva la funzione [Rallent. Enc].

[ENCODER] [M1 Rall. AP %] Da 1% a 60% (Default 10%)
Questa funzione compare solo

se e attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Punto di rallentamento in chiusura di M1
Imposta il punto di inizio del rallentamento in chiusura di M1 (percentuale della corsa totale).
Questa funzione compare solo se ¢ attiva la funzione [Rallent. Enc].

[ENCODER] [M1 Rall. CH %] Da 1% a 60% (Default 10%)
Questa funzione compare solo

se e attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Punto di rallentamento in apertura di M2
Imposta il punto di inizio del rallentamento in apertura di M2 (percentuale della corsa totale).
L) Questa funzione compare solo se & attiva la funzione [Rallent. Enc].

[ENCODER] [M2 Rall. AP %] Da 1% a 60% (Default 10%)
Questa funzione compare solo

se e attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Punto di rallentamento in chiusura di M2
Imposta il punto di inizio del rallentamento in chiusura di M2 (percentuale della corsa totale).
Questa funzione compare solo se € attiva la funzione [Rallent. Enc].

[ENCODER] [M2 Rall. CH %] Da 1% a 60% (Default 10%)
£ Questa funzione compare solo

se e attivo il parametro [ENCODER]
dalla funzione [Config]



Punto di accostamento in chiusura di M1
Imposta il punto di inizio dell'accostamento in chiusura di M1 (percentuale della corsa totale).

[ENCODER] [M1 Acc. CH %] Da 1% a 15% (Default 15%)
Questa funzione compare solo

se e attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Punto di accostamento in chiusura di M2
Imposta il punto di inizio dell'accostamento in chiusura di M2 (percentuale della corsa totale).

[ENCODER] [M2 Acc. CH %] Da 1% a 15% (Default 15%)
X Questa funzione compare solo

se é attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Punto di accostamento in apertura di M1
Imposta il punto di inizio dell'accostamento in apertura di M1 (percentuale della corsa totale).

[ENCODER] [M1 Acc. AP %] Da 1% a 15% (Default 15%)
L) questa funzione compare solo

se é attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Punto di accostamento in apertura di M2
Imposta il punto di inizio dell'accostamento in apertura di M2 (percentuale della corsa totale).

[ENCODER] [M2 Acc. AP %)] Da 1% a 15% (Default 15%)
X Questa funzione compare solo

se e attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Taratura della corsa
Avvia I'auto-apprendimento della corsa.

[ENCODER] [Taratura Corsa] [Confermi? (no)]
£ Questa funzione compare solo [Confermi? (si)]
se é attivo il parametro [ENCODER]

dalla funzione [Config]

Tempo di chiusura automatica

Imposta il tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, una volta che & stato raggiunto il punto di
finecorsa in apertura.

L La funzione non si attiva nel caso in cui intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo,
dopo uno stop totale, in caso di mancanza di tensione o in presenza di un errore.

[REGOLA TEMPI] [T.C.A] da 0 a 300 secondi (Default 10
secondi)
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Tempo di chiusura automatica pedonale

Imposta il tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, una volta che & stato raggiunto il punto di
finecorsa in apertura pedonale (apertura completa solo di una delle due ante) o parziale (apertura parziale solo di una delle
due ante).

[REGOLA TEMPI] [T.C.A Pedonale] da 0 a 300 secondi (Default 10
secondi)

Tempo lavoro
Imposta il tempo di lavoro del motoriduttore in fase di apertura o chiusura.

[REGOLA TEMPI] [Tempo Lavoro] da 10 a 150 secondi (Default 90
secondi)
Ritardo in apertura di M1
Regola il ritardo con il quale M1 deve iniziare la manovra di apertura rispetto a M2.
[REGOLA TEMPI] [Rit.Ap M1] da 0 a 10 secondi (Default 2 secondi)

Ritardo in chiusura di M2
Regola il ritardo con il quale M2 deve iniziare la manovra di chiusura rispetto a M1.

[REGOLA TEMPI] [Rit.Ch M2] da 0 a 60 secondi (Default 2 secondi)

Tempo di prelampeggio
Imposta il tempo di attivazione anticipata del lampeggiatore, prima di ogni manovra.

[REGOLA TEMPI] [T.Prelampeggio] da 1 a 60 secondi (Default 5 secondi)

Tempo elettroserratura
Regola il tempo di sblocco dell'elettroserratura, dopo un comando di apertura o di chiusura.

[REGOLA TEMPI] [T. serr] da 1 a5 secondi (Default 2 secondi)

Tempo colpo d'ariete
Regola il tempo della spinta in battuta del motoriduttore dopo un comando di apertura o di chiusura.

[REGOLA TEMPI] [T. Ariete] da 1 a 10 secondi (Default 1 secondo)



Nuovo utente

Permette di registrare un massimo di 250 utenti e di assegnare ad ognuno di essi una funzione.

L'operazione puo essere svolta mediante un trasmettitore o altro dispositivo di comando. Le schede che
gestiscono i dispositivi di comando (AF - R700 - R800) devono essere innestate nei connettori.

L1l Scaricare dal portale docs.came.com il modulo ELENCO UTENTI REGISTRATI, digitando L20180423.

[UTENTI] [Nuovo Utente]

Modifica nome

Permette di modificare il nome dell'utente o il numero ad esso associato.

[UTENTI] [Modifica Nome]

Modifica codice
Permette di modificare il codice di un comando associato a utente.

[UTENTI] [Mod. Codice]

Funzione associata
Associa una funzione all'utente.

[UTENTI] [Funz. Associata]

Rimuovi utente
Rimuove uno degli utenti registrati.

[UTENTI] [Rimuovi Uf]

[Disattivato]

[2-7] (Comando passo-passo o
sequenziale)

[Apre]

[B1-B2]

[2-3P] (Apertura pedonale o parziale)

1 -Scegliere la funzione che si vuole
assegnare all'utente.

2 -Premere ENTER per confermare.

Viene richiesto I'inserimento del codice
utente.

3 -Inviare il codice dal dispositivo di
comando.

Ripetere la procedura per inserire altri
utenti.

[2-7] (Comando passo-passo 0
sequenziale)

[Apre]

[B1-B2]

[2-3P] (Apertura pedonale o parziale)
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Rimuovi tutti
Rimuove tutti gli utenti registrati.

[UTENTI] [Rimuovi TUTTI] [Confermi? (no)]
[Confermi? (si)]

Salva memoria
Salva gli utenti e le impostazioni dell'impianto nella Memory Roll.

[UTENTI] [Salva Memoria] [Confermi? (no)]
[Confermi? (si)]
Premere ENTER per confermare.

Carica memoria
Carica gli utenti e le impostazioni dell'impianto dalla Memory Roll.
Le schede devono avere la stessa versione, altrimenti sara possibile caricare solo gli utenti.

[UTENTI] [Carica Memoria] [Confermi? (no)]
[Confermi? (si)]

Decodifica radio

Permette di scegliere il tipo di codifica radio dei trasmettitori abilitati a comandare I'automazione.

Scegliendo il tipo di codifica radio dei trasmettitori [Rolling code] o [TW key block], eventuali trasmettitori con
codifica radio diversa precedentemente memorizzati, verranno cancellati.

[UTENTI] [Decodifica radio] [Tutte le decodifiche]
[Rolling code]
[TW Key block]

Self-Learning
Permette di memorizzare un nuovo trasmettitore copiandone uno gia esistente senza seguire la procedura di inserimento
[Nuovo Utente].

[UTENTI] [Self-Learning] [Disattivata] (Default)
[Attivata]
Versione
Visualizza il numero della versione firmware.
[INFO] [Versione]
Numero corse
Visualizza il numero delle manovre effettuate.
[INFO] [Numero Corse]



Messaggio iniziale
Per modificare il messaggio iniziale.

[INFO] [Msg. iniziale]
Reset sistema
Per il ripristino delle impostazioni di fabbrica.

[INFO] [Reset Sistema]
Test motori

Verifica del corretto senso di apertura delle ante del cancello.
[TEST MOT]

Password

Permette di impostare una password di 4 cifre per accedere al menu principale.

[Password]

[WWW.CAME.COM] (Default)
Premere ENTER per modificare il
messaggio iniziale.

Usare il tasto ENTER per spostare il
cursore in avanti.

Usare il tasto ESC per spostare il
cursore indietro.

Usare le frecce per selezionare una
lettera o un numero.

Tenere premuto ENTER, per qualche
secondo, per confermare.

[Confermi? (no)]
[Confermi? (si)]
Premere ENTER per confermare.

[<=M1 M2=>]

Tenere premuto il tasto <.

Verificare che M1 esegua I'apertura.
Tenere premuto il tasto >.

Verificare che M2 esegua |'apertura.
Se I'anta non si muove nella
corretta direzione, invertire le fasi
del motore.

[Confermi? (no)]

[Confermi? (si)]

Usare le frecce per selezionare un
numero.

Premere ENTER per confermare.
Ripetere la password.
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Cambia password
Permette di modificare la password.

[Password]

Rimuovi password
Permette di rimuovere la password.

[Password]

[Cambia PSW]

[Rimuovi PSW]

[Confermi? (no)]

[Confermi? (si)]

Usare le frecce per selezionare un
numero.

Premere ENTER per confermare.
Ripetere la password.

[Confermi? (no)]
[Confermi? (si)]



MESSAGGI DI ERRORE

Encoder - ERRORE L'Encoder ¢ scollegato.
L'Encoder € rotto.

Errore! L'Encoder ¢ scollegato.
L'Encoder ¢ rotto.

Test Sicurezze - ERRORE  Le fotocellule non sono collegate o configurate correttamente.
Fine corsa - ERRORE Malfunzionamento sui contatti di finecorsa.

Tempo Lavoro - ERRORE  Terminato il tempo massimo del lavoro impostato.

Sicurezze - STOP Il contatto 1-2 (NC) e aperto.
C1 | contatti (NC) sono aperti.
C3 | contatti (NC) sono aperti.
C4 | contatti (NC) sono aperti.
C7 | contatti (NC) sono aperti.
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OPERAZIONI FINALI

L] Prima di chiudere il coperchio, verificare che I'ingresso dei cavi sia sigillato per evitare I'entrata di insetti e la

formazione di umidita.
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Control panel for 24 V gearmotors

ZLJ24
ZLJ247

INSTALLATION MANUAL
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GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A Important safety instructions.

A Please follow all of these instructions. Improper installation may cause
serious bodily harm.

A\ Before continuing, please also read the general precautions for users.

Only use this product for its intended purpose. Any other use is hazardous. ®

The manufacturer cannot be held liable for any damage caused by improper,
unreasonable or erroneous use. ® This product has been designed to be assembled
to partly completed machinery and/or equipment so as to build machinery as
regulated by the Machinery Directive 2006/42/EC. e The final installation must
comply with the Machinery Directive (2006/42/EC) and the European reference
standards in force. ® The manufacturer declines any liability for using non-original
products, which would also void the warranty. ® All operations indicated in this
manual must be carried out exclusively by skilled and qualified personnel and in

full compliance with the regulations in force. ® The device must be installed, wired,
connected and tested according to good professional practice, in compliance

with the standards and laws in force. ® Make sure the mains power supply

is disconnected during all installation procedures. @ All the components (e.g.
actuators, photocells and sensitive edges) needed for the final installation to comply
with the Machinery Directive (2006/42/EC) and with the reference harmonised
technical standards are specified in the general CAME product catalogue or on the
website www.came.com. ® Check that the temperature ranges given are suitable
for the installation site. ® Make sure that no direct jets of water can wet the product
at the installation site (sprinklers, water cleaners, etc.). ® Make sure you have set
up a suitable dual-pole cut-off device along the power supply that is compliant with
the installation rules. It should completely cut off the power supply according to
category lll surcharge conditions. ® Demarcate the entire site properly to prevent
unauthorised personnel from entering, especially minors.
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e Use suitable protection to prevent any mechanical hazards due to persons
loitering within the operating range of the operator. ® The electrical cables must
pass through special pipes, ducts and cable glands in order to guarantee adequate
protection against mechanical damage. ® The electrical cables must not touch

any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer). @
Before installation, check that the guided part is in good mechanical condition, and
that it opens and closes correctly. ® The product cannot be used to automate any
guided part that includes a pedestrian gate, unless it can only be enabled when
the pedestrian gate is secured. ® Make sure that nobody can become trapped
between the guided and fixed parts, when the guided part is set in motion. e All
fixed controls must be clearly visible after installation, in a position that allows the
guided part to be directly visible, but far away from moving parts. In the case of a
hold-to-run control, this must be installed at a minimum height of 1.5 m from the
ground and must not be accessible to the public. @ If not already present, apply a
permanent tag that describes how to use the manual release mechanism close to
it. ® Make sure that the operator has been properly adjusted and that the safety
and protection devices and the manual release are working properly. e Before
handing over to the final user, check that the system complies with the harmonised
standards and the essential requirements of the Machinery Directive (2006/42/
EC). @ Any residual risks must be indicated clearly with proper signage affixed in
visible areas, and explained to end users. ® Put the machine’s ID plate in a visible
place when the installation is complete. ® If the power supply cable is damaged, it
must be immediately replaced by the manufacturer or by an authorised technical
assistance centre, or in any case, by qualified staff, to prevent any risk. ® Keep this
manual inside the technical folder along with the manuals of all the other devices
used for your automation system. e Make sure to hand over to the end user all the
operating manuals of the products that make up the final machinery.



DISMANTLING AND DISPOSAL

&~="CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant with
the UNI'EN ISO 14001 standard to ensure that the environment is respected and safeguarded. Please continue safeguarding
the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and market strategies. Simply follow these
brief disposal guidelines:

€3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, etc.) can be disposed of easily as solid urban waste, separated for recycling.
Before dismantling and disposing of the product, please always check the local laws in force.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

& DISPOSING OF THE PRODUCT

Our products are made of various materials. Most of these materials (aluminium, plastic, iron and electrical cables) are
classified as solid urban waste. They can be separated for recycling and disposed of at authorised waste treatment plants.
Other components (electronic boards, transmitter batteries, etc.) may contain pollutants.

These must be removed and disposed of by an authorised waste disposal and recycling firm.

It is always advisable to check the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY.

Page 4 - Manual FAO1571-EN - 04/2021 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions



Page 5 - Manual FAO1571-EN - 04/2021 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions

PRODUCT DATA AND INFORMATION

Key

This symbol shows which parts to read carefully.

/A This symbol shows which parts describe safety issues.
®=="This symbol shows what to tell users.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimetres.

Description

002ZLJ24

Multifunction control panel for swing gates with two leaves. Graphic programming display and signalling and self-diagnostics
using safety devices.

002ZLJ24Z

Multifunction control panel for swing gates with two leaves. Graphic programming display and signalling and self-diagnostics
using safety devices.

Technical data

MODELS 71024
Motor power supply (V) 24DC
Board power supply (V) 24 AC
Standby consumption (W) 10
Power (W) 500
Transformer thermal protection (°C) 120°
Colour RAL 7040
Operating temperature (°C) -20 =+ +bb
Operating time (s) 150
Duty cycle HEAVY-DUTY SERVICE
Protection rating (IP) 54

Insulation class II

Fuse table
MODELS Z1J24
Line fuse 315AF
Control-board fuse 630 mA F
Accessory fuse 2AF




Description of parts

© Transformer

© Power LFD

© Display

O Programming buttons

© Trimmer to adjust the display lighting

© Programming status warning LED

@ Vemory Roll card connector

© Connector for the R700 decoding card

© Connector for plug-in radio frequency card (AF)
@ Terminal board for connecting the antenna

@ Terminal board for connecting the transponder selector
switch

® Terminal board for connecting the limit switches
® Terminal board for connecting control and safety devices
@ Terminal board for connecting the gearmotor
® Terminal board for connecting the encoder

® Power supply terminal board

@ Line fuse

® Motor fuse

® Electric-lock fuse

€ Control board fuse

@ Accessories fuse

@ RSE card connector

€ Terminal board for CRP connection

CONTROL, BOARD

= ZILJ24

668 0 00 O

0000 o
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Size
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120
215 240 145
Cable types and minimum thicknesses
Cable length (m) up to 20 from 20 to 30
Power supply 230 V AC 3G x 1.5 mm? 3G x 2.5 mm?
24\ AC/DC flashing beacon 2 x0.5 mm? 2 x 0.5 mm?
TX Photocells 2% 0.5 mm? 2% 0.5 mm?
RX photocells 4 x0.5 mm? 4% 0.5 mm?
12V DC electric lock 2x1mm? 2x 1.5 mm?
Command and control devices *no. x 0.5 mm? *n0. x 0.5 mm?

*no. = see product assembly instructions

Warning: the cable cross-section is indicative and varies according to the motor power and cable length.

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F cables compliant with 60245 IEC 57 (IEC); when operating
indoors, use HO5VV-F cables compliant with 60227 IEC 53 (IEC). For power supplies up to 48 V, you can use FROR
20-22 1l cables compliant with EN 50267-2-1 (CEI).

To connect the antenna, use RG58 cable (up to 5 m).

To connect to the CRP, use a UTP CAT5 cable (up to 1,000 m long).

If the cable lengths differ from those specified in the table, define the cable cross-sections according to the
actual power draw of the connected devices and in line with regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, recalculate the values in the table according to the actual
power draw and distances. For information on connecting products not covered in this manual, please see the
documentation accompanying the products themselves.

To connect the encoder, use a FRORPU 3 x 0.5 mm? cable or a cable supplied by CAME on request (item code
801XA-0020).



INSTALLATION

Preparing the control panel

© Separate the parts of the control panel.
© Assemble the pressure hinges.

© Insert the hinges into the box (either on the left or the right) and fasten them using the screws and washers supplied. The
hinges slide to rotate.

O Drill the pre-marked holes. The diameter of the holes is 20 mm.
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Fastening the control panel
@ Dill the fixing points in the control panel in a protected area.
© Fasten the base using screws and plugs.

Use Phillips round head screws (maximum diameter 6 mm).
© Insert the cable gland with the corrugated tubes for threading the electrical cables




ELECTRICAL CONNECTIONS

Preparing the electrical cables

Connect all wires and cables in compliance with the law.

L Use cable glands to connect the devices to the control panel. One of these must be used exclusively for the
power supply cable.
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Power supply

© Connecting to the mains (230/120 V AC - 50/60 Hz)

© Power supply output for accessories

The output normally delivers 24 V AC.
The output delivers 24 V DC when the batteries start operating, if they are installed.
The sum of the power draw for the connected accessories must not exceed 50 W.

© Connection for the 12 V AC electric lock - 15 W max.

1 12/ 13

NN

AEEPHERSEHHHEH

L N 1011 TSEES 1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

BE:
(7]
BEy
o

Maximum capacity of contacts

Device Output Power supply (V) Power (W)
Accessories 10 - 11 24 AC/DC 50
Flashing beacon 10-E 24 AC/DC 25
|(i)gp:,trator status warning 10-5 24 AC/DC 3

Gearmotor without limit switch

© Gearmotor delayed while opening
© Gearmotor delayed while closing

(1) \ " (2]

M

=

HFH FE

M1 N1 E1) M2 N2 E2




Gearmotor with limit switch

@ Gearmotor delayed while opening
© Gearmotor delayed while closing

o !

]
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M2 N2 E2

2 FA1FC1 FA2FC2,

Gear motor with encoder

@ Gearmotor delayed while opening
© Gearmotor delayed while closing

(1) ]

M

FIF

AMICO-AX0-FROG-J-MYTO-ATS M1 N1 E1

M2 N2 E2

=

FA
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FIFH EH

FA000-FAST-FERNI-FROG M1 N1 E1

M2N2E2| |+ E

O Green cable
O Brown cable
O White cable

- Translation of the original instructions
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Command and control devices

© STOP button (NC contact)
Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume movement.
L1 1f the contact is not used, it must be deactivated during programming.

© Control device (NO contact)
OPEN ONLY function
[ When the [HOLD-TO-RUN] function is active, the control device must be connected during OPENING.

© Control device (NO contact)
PARTIAL OPENING function

O Control device (NO contact)
CLOSE ONLY function
2] When the [HOLD-TO-RUN] function is active, the control device must be connected during CLOSING.

© Control device (NO contact)
OPEN-CLOSE (step-by-step) or OPEN-STOP-CLOSE-STOP (sequential) function
[ see control function 2-7.

O Card reader
@ Transponder selector switch

© Antenna with RG58 cable

BE;
BE
5

EELEEE
457

CX CY CZ 16N

A

101MTSEES 1 2 33P




Signalling devices

© Flashing beacon
It flashes when the operator opens and closes.

© Additional light
It increases the light in the manoeuvring area.

© Operator status warning light
It notifies the user of the operator status.

|
|
|
|
|
|
L
-

FMEEEEEEEEEREEER

1011 TSEES1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

Safety devices

During programming, configure the type of action that must be performed by the device connected to the input.
Connect the safety devices to the CX, CY and/or CZ inputs (NC contacts).

L1 1f contacts CX, CY and CZ are not used, they must be deactivated during programming.

DELTA photocells DELTA photocells

Standard connection Connection with safety test
See [Safety devices test] function.

HHHHEEHHHEHRH HEHEERHREEEREER

1011ESTS1 2 33P 4 5 7CXCYCZ 101 TSEES 1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

i I

| |

10 11 NO C NC

FHHEE RX

10 11 NO C NC

AEEmE RX

- Translation of the original instructions
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Connection with safety test
See [Safety devices test] function.

DIR / DELTA-S photocells

DFWN [ |

=
Y
ilils

33P 4 5 7CXCY (Y

(1 Vo o' ' o

10 11 TSE ES 1

T~

DIR / DELTA-S photocells
Standard connection

DFWN sensitive edge
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PROGRAMMING

Programming button functions

OESC button

The ESC button is used to perform the operations described below.
Exit the menu

= Delete the changes

Go back to the previous screen

PROGRAMMING FUNCTION

< ©< > buttons
ESC < > ENTER The <> buttons are used to perform the operations described below.
B Navigate the menu
] @ @ @ @ Increase or decrease values
\ / ©ENTER button
The ENTER button is used to perform the operations described below.
o e Access menus

Confirm choice

Getting started

Once the electrical connections have been made, proceed with commissioning. Only skilled and qualified staff
may perform this operation.

Make sure that there are no obstacles in the way.

Power up and proceed with the operations indicated below.

Motor type

Number of motors

Total stop

Travel calibration

After powering up the system, the first manoeuvre is always to open the gate Wait for the manoeuvre to be
completed.

Press the ESC button or STOP button immediately in the event of any faults, malfunctions, strange noises or
vibrations, or unexpected behaviour in the system.

At the end of commissioning, check the correct operation of the device using the buttons near the display. Check that the
accessories also work correctly.

Functions menu

LANGUAGE
Choose the display language.
[LANGUAGE] [Italiano] (Default)
[English]
[Francais]
[Deutsch]
[Espanol]

[Portugués euro]
[Portugués bras]

- Translation of the original instructions
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Automatic closure
Activate automatic closing.

[FUNCTIONS] [Automatic close] [Deactivated]
[Activated] (Default)

Hold-to-run

With the function active, the operator opening movement (command 2-3) or closing movement (command 2-4) is interrupted
when the control device is released.

When the function is active, it excludes all other control devices.

[FUNCTIONS] [Hold-to-run] [Deactivated] (Default)
[Activated]
[Closing]

Detecting obstacles
With the function active, the gate remains idle if the safety devices detect an obstacle. The function is active when the gate is
closed, open or after a complete stop.

[FUNCTIONS] [Obstruction det.] [Deactivated] (Default)
[Activated]

Safety devices test
Check that the photocells connected to the inputs are operating correctly, after each opening and closing command.

[FUNCTIONS] [Safety devices test] [Deactivated] (Default)

[CX]

[CY]

(074

[CX+CY]

[CX+CZ]

[CY+CZ]

[CX+CY+CZ]

Pre-flashing
The flashing beacon is activated before each manoeuvre.
[ The pre-flashing duration is set with the [Pre-flashing T.] function

[FUNCTIONS] [Pre-flashing] [Deactivated] (Default)
[Activated]

Thrust
Before every opening or closing manoeuvre, the leaves thrust inwards to release the electric lock.
The thrust time is set with the [Thrust T.] function

[FUNCTIONS] [Thrust] [Deactivated] (Default)
[Close]
[Open]
[Open-Close]



Total stop

Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume movement.

[FUNCTIONS] [Total stop]

CX input
Associate a function with the CX input.

[FUNCTIONS] [CX input]

CY input
Associate a function with the CY input.

[FUNCTIONS] [CY input]

[Deactivated]
[Activated] (Default)

[Deactivated]

[C1] = Reopen while closing
(photocells)

[C2] = Reclose while opening
(Photocells)

[C3] = Partial stop (Default) Only with
[Automatic close] activated.

[C4] = Obstacle standby (Photocells)
[C7] = Reopen while closing (sensitive
edges)

[C8] = Reclose while opening (sensitive
edges)

[Deactivated] (Default)

[C1] = Reopen while closing
(photocells)

[C2] = Reclose while opening
(Photocells)

[C3] = Partial stop Only with [Automatic
close] activated.

[C4] = Obstacle standby (Photocells)
[C7] = Reopen while closing (sensitive
edges)

[C8] = Reclose while opening (sensitive
edges)

- Translation of the original instructions
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CZ input
Associate a function with the CZ input.

[FUNCTIONS] [CZ input] [Deactivated]
[C1] = Reopen while closing
(Photocells) (Default)
[C2] = Reclose while opening
(Photocells)
[C3] = Partial stop Only with [Automatic
close] activated.
[C4] = Obstacle standby (Photocells)
[C7] = Reopen while closing (sensitive

edges)
[C8] = Reclose while opening (sensitive
edges)
Closing thrust
When the leaves reach the closing limit-switch, the operator performs a closing thrust for a few seconds.
[FUNCTIONS] [CI. thrust] [Deactivated] (Default)
[Activated]
Lock
Associate the electric lock release with a command.
[FUNCTIONS] [Lock] [Deactivated] (Default)
[Close]
[Open]
[Open-Close]
Configurations

Configure slowdowns and limit switches.
1 [Slow.] and [Op.LS-Cl.Slow.] must be configured with the [Slow. T..

[FUNCTIONS] [Config] [Slow.] = Slowdown during opening
and closing
[Op.LS-Cl.Slow.] = Opening limit-switch
and closing slowdown.
[ENCODER] = Encoder (Default)
[Time LS] = Time limit switch
[Limit switch] = Opening and closing

limit-switches
Limit switch
Configure the limit switch contacts as NO or NC.
[FUNCTIONS] [Limit switch] [N.C.] (Default)
N.O]



Command 2-7
Associate a command with the device connected to 2-7.

[FUNCTIONS] [Command 2-7] [Open-Close](Default)
[Op. Stop Cl]

Command 2-3P
Associate a command to the connected device on 2-3P.

[FUNCTIONS] [Command 2-3P] [Partial]
The degree of opening of the leaf
is set with the [Part. open] function
in the [SET TIME] menu.
[Pedestrian] (Default)

Additional light
Choose the operating mode of the lighting device connected to the output.
[FUNCTIONS] [Light E] [Flashing light] (Default)

[Courtesy]
The light stays on for 5 minutes.
[Cycle]
The lamp stays on during the
manoeuvre.

The light remains off if an
automatic closing time is not set.

B1-B2 output
Configure the contact.

[FUNCTIONS] [Output B1-B2] [Monostable] (Button)
[Bistable] (Switch) (Default)

CRP address
Set the peripheral number. This function is needed where there are multiple operators in the same system.
[FUNCTIONS] [CRP address] from [1] to [32]

- Translation of the original instructions
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CRP Baud rate
Set the communication speed of the remote connection system.

[FUNCTIONS] [CRP Baud rate] [1200]
[2400]
[4800]
[9600]
[19200]
[38400] (Default)
[57600]
[115200]

Removing obstacles

If an obstacle is detected by the sensitive edge or by the amperometric sensor on the electronic board, movement is inverted
to create a space sufficient to clear the obstacle.

If this function is deactivated, the motion is inverted until the limit-switch is reached.

[FUNCTIONS] [Remove obstacle] [Deactivated] (Default)
[Activated]
Number of motors
Set the number of motors that control the gate.
[SET TRAVEL] [No. motors] [M1+M2] (Default)
(M2]
Motor type
Set the type of gearmotor installed.
[SET TRAVEL] [Motor type] [FROG-F4024E] (Default)
[FROG-J]
[FROG-FL]
[AMICO]
[MYTO]
[AXO-ATS]
[FAST]
[FERNI]
[ATI]

Manoeuvring speed
Set the travel speed (percentage of maximum speed).

[SET TRAVEL] [Manoeuvre speed %] from [20%] to [100%] (Default 100%)

Slowdown speed
Set the slowdown speed (percentage of maximum speed).

[SET TRAVEL] [Slowing down speed %] from [5%] to [80%] (Default 80%)



Soft start
Set a slowdown of a few seconds after each opening and closing command.

[SET TRAVEL] [Soft Start] [Deactivated] (Default)
[Activated]

Amperometric sensitivity

This function only appears if the [Encoder] function is deactivated.

With the function deactivated, the leaves stop if an obstacle is detected.
Manage the sensitivity of obstacle detection.

Depending on the parameter set in the [Config] function, there are different possible operations in the event of an obstacle.

[Time limit switch] - it stops the gate leaves during a manoeuvre.

[Limit-switch] - invert travel during a manoeuvre.

[Slow.] - invert travel during a manoeuvre and stop the leaves during slowdown.

[Op.LS-Cl.Slow.] - invert travel during a manoeuvre and stop the leaves during closing slowdown.

[SET TRAVEL] [Amperom. sens.] [Deactivated] (Default)
[Activated]

Travel amperometrics
Adjust the amperometric sensitivity.
The function appears only if the [Amperom. sens.] function is activated.

[SET TRAVEL] [Amperom. travel]

Slowdown time
Set the slowdown time before each limit switch.
This function appears only with the [0p.LS-Cl.Slow.] or [Slow.] parameters from the [Config] function.

[SET TRAVEL] [Slow. time] function from [0 s] to [30 s] (Default 20 s)
Sensitivity
Activate the obstacle-detection sensitivity.

[ENCODER] [Sensitivity] [Activated] (Default)

This function appears only [Deactivated]

if the [ENCODER] parameter is
activated from the [Config] function

Travel sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during boom travel.
[ This function appears only if the [Sensitivity] function is active.

[ENCODER] [Travel sens.]
This function appears only

if the [ENCODER] parameter is
activated from the [Config] function
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Slowdown sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during slowdown.
This function appears only if the [Sensitivity] and [Enc. Slow.] functions are active.

[ENCODER] [Slow. sens.]
This function appears only

if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

Opening slowdown point for M1
Set the opening slowdown starting point for M1 (percentage of the total travel).
This function appears only if the [Enc. Slow.] function is active.

[ENCODER] [M1 Slow. OP. %] From 1% to 60% (Default 10%)
This function appears only

if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

M1 closing slowdown point
Set the closing slowdown starting point for M1 (percentage of the total travel).
This function appears only if the [Enc. Slow.] function is active.

[ENCODER] [M1 Slow. CL %] From 1% to 60% (Default 10%)
This function appears only

if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

Opening slowdown point for M2
Set the opening slowdown starting point for M2 (percentage of the total travel).
] This function appears only if the [Enc. Slow.] function is active.

[ENCODER] [M2 Slow. OP.%] From 1% to 60% (Default 10%)
This function appears only

if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

M2 closing slowdown point
Set the closing slowdown starting point for M2 (percentage of the total travel).
This function appears only if the [Enc. Slow.] function is active.

[ENCODER] [M2 Slow. CL. %] From 1% to 60% (Default 10%)
X This function appears only

if the [ENCODER] parameter is
activated from the [Config] function



M1 closing approach point
Set the closing approach starting point for M1 (percentage of the total travel).

[ENCODER] [M1 Appr. CL. %] From 1% to 15% (Default 15%)
This function appears only

if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

Closing approach point for M2
Set the closing approach starting point for M2 (percentage of the total travel).

[ENCODER] [M2 Appr. CL. %] From 1% to 15% (Default 15%)
X This function appears only

if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

M1 opening approach point
Set the opening approach starting point for M1 (percentage of the total travel).

[ENCODER] [M1 Appr. OP. %] From 1% to 15% (Default 15%)
) This function appears only

if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

Opening approach point for M2
Set the opening approach starting point for M2 (percentage of the total travel).

[ENCODER] [M2 Appr. OP. %] From 1% to 15% (Default 15%)
L) This function appears only

if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

Travel calibration
Start the travel self-learning.

[ENCODER] [Calibrate travel] [Confirm? (No)]
X1 This function appears only [Confirm? (Yes)]
if the [ENCODER] parameter is

activated from the [Config] function

Automatic closing time

Set the time before automatic closure is activated, once the opening travel end point has been reached.

The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, after a
complete stop, during a power outage or if there is an error.

[SET TIME] [ACT] from 0 to 300 seconds (Default 10
seconds)
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Pedestrian automatic closing time

Set the time that must pass before automatic closing is activated, once the limit switch has been reached for a pedestrian
opening (complete opening of only one of the two leaves) or partial opening (partial opening of only one of the two leaves).

[SET TIME] [Pedestrian ACT]

Operating time
Set the gearmotor working time during opening and closing.

[SET TIME] [Operating time]

M1 opening delay
Adjust the delay in starting the opening manoeuvre for M1 with respect to M2.

[SET TIME] [Open delay M1]

M2 closing delay

Adjust the delay in starting the closing manoeuvre for M2 with respect to M1.
[SET TIME] [Cl.delay M2]

Pre-flashing time
Set the time for which the beacon is activated before each manoeuvre.

[SET TIME] [Pre-flashing T.]

Electric lock time
Adjust the electric lock release time after an opening or closing command.

[SET TIME] [Lock time]

Thrust time

Adjust the gearmotor closing thrust time after an opening or closing command.

[SET TIME] [ThrustT]

from 0 to 300 seconds (Default 10
seconds)

from 10 to 150 seconds (Default 90
seconds)

from 0 to 10 seconds (Default 2 seconds)

from 0 to 60 seconds (Default 2 seconds)

from 1 to 60 seconds (Default 5 seconds)

from 1 to 5 seconds (Default 2 seconds)

from 1 to 10 seconds (Default 1 second)



New user

Register up to a maximum of 250 users and assign a function to each one.

The operation can be carried out by using a transmitter or another control device. The boards that manage the

control devices (AF - R700 - R800) must be inserted into the connectors.

2 Download the LIST OF REGISTERED USERS form from the docs.came.com portal by typing in L20180423.

[USERS] [New user]
Edit name
Change the username or associated number.
[USERS] [Edit name]
Edit code
Modify the code of a command associated to a user.
[USERS] [Edit code]

Associated function
Associate a function with the user.

[USERS] [Associated Func.]

Remove user
Remove one of the registered users.

[USERS] [Delete user]

[Deactivated]

[2-7] (Step-by-step or sequential
control)

[Open]

[B1-B2]

[2-3P] (Pedestrian or partial opening)

1 -Choose the function to be assigned
to the user.

2 -Press ENTER to confirm.

You will be asked to enter your user
code.

3 -Send the code from the control
device.

Repeat the procedure to add other
Users.

[2-7] (Step-by-step or sequential
control)

[Open]

[B1-B2]

[2-3P] (Pedestrian or partial opening)
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Remove all
Remove all registered users.

[USERS] [Delete all users] [Confirm? (No)]
[Confirm? (Yes)]

Save memory
Save the system users and settings in the Memory Roll.

[USERS] [Save memory] [Confirm? (No)]
[Confirm? (Yes)]
Press ENTER to confirm.

Load the memory
Load the users and system settings from the Memory Roll.
The boards must be the same version, otherwise only the users can be loaded.

[USERS] [Load memory] [Confirm? (No)]
[Confirm? (Yes)]

Radio decoding

Choose the type of radio coding for the transmitters enabled to control the operator.

LI 1f you choose the type of radio coding for the transmitters [Rolling code] or [TW key block], any transmitters with
a different type of radio coding saved previously will be deleted.

[USERS] [Radio decoding] [All decoding]
[Rolling code]
[TW Key block]

Self-Learning
Save a new transmitter by copying an existing one without following the add new user procedure [New User].

[USERS] [Self-Learning] [Deactivated] (Default)
[Activated]
Version
Display the firmware version number.
[INFO] [Version]
No. runs
Display the number of completed manoeuvres.
[INFO] [No. runs]



Initial message
Change the initial message.

[INFO] [Initial msg]

Resetting the system
Restore factory settings.

[INFO] [System reset]

Motor test
Check the gate leaves open in the right direction.

[MOT TEST]

Password
Set a 4-digit password to access the main menu.

[Password]

[WWW.CAME.COM] (Default)

Press ENTER to change the initial
message.

Use the ENTER key to move the cursor
forwards.

Use the ESC key to move the cursor
backwards.

Use the arrows to select a letter or a
number.

Press and hold ENTER for a few
seconds to confirm.

[Confirm? (No)]
[Confirm? (Yes)]
Press ENTER to confirm.

[<=M1 M2=>]

Press and hold the button < button.
Check that M1 performs opening.
Press and hold the button > button.
Check that M2 performs opening.

If the leaf does not move in the
correct direction, invert the motor
phases.

[Confirm? (No)]

[Confirm? (Yes)]

Use the arrows to select a number.
Press ENTER to confirm.

Enter the password again.
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Change password
Change the password.

[Password]

Remove password
Remove the password.

[Password]

[Change PSW]

[Delete PSW]

[Confirm? (No)]

[Confirm? (Yes)]

Use the arrows to select a number.
Press ENTER to confirm.

Enter the password again.

[Confirm? (No)]
[Confirm? (Yes)]



ERROR MESSAGES

Encoder - ERROR The Encoder is disconnected.
The Encoder is broken.

Error! The Encoder is disconnected.
The Encoder is broken.

Safety test - ERROR The photocells are not correctly connected or configured.
Limit-switch - ERROR Malfunctioning limit-switch contacts.

Operating time - ERROR Finished the maximum work time set.

Safety devices - STOP
C1
C3
C4

c7

Contact 1-2 (NC) is open.

The (NC) contacts are open.
The (NC) contacts are open.
The (NC) contacts are open.

The (NC) contacts are open.
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FINAL OPERATIONS

(L) Before closing up the casing, check that the cable inlets are sealed to stop insects getting in and to prevent

damp.
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Armoire de commande pour motoréducteurs 24 V
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MANUEL D'INSTALLATION

FAO01571-FR
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L’INSTALLATEUR

A Consignes de sécurité importantes.

A\ Suivre toutes les instructions étant donné qu’une installation incorrecte
peut provoquer de graves lésions.

A Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées
a l'utilisateur.

Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressement
congu et toute autre utilisation est a considérer comme dangereuse. @ Le fabricant
décline toute responsabilité en cas d’éventuels dommages provoqués par des
utilisations impropres, incorrectes et déraisonnables. e Le produit en question a été
spécialement congu pour étre assemblé a des quasi-machines, et/ou des appareils,
afin de construire une machine relevant de la directive machines 2006/42/CE.

e ['installation finale doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/CE et

aux normes européennes de référence. e Le fabricant décline toute responsabilité
pour |'utilisation de produits non originaux, ce qui implique également I'annulation
de la garantie. e Toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre
exécutées que par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en
vigueur. @ La position des cables, la pose, la connexion et I'essai doivent étre
realises selon les regles de I'art et conformément aux normes et lois en vigueur.

e S’assurer, durant toutes les phases d’installation, que I'automatisme est bien
hors tension. e Tous les composants (actionneurs, photocellules, bords sensibles,
etc.) necessaires a la mise en conformité de I'installation finale selon la directive
Machines 2006/42/CE et les normes techniques harmonisées de référence sont
identifiés dans le catalogue général des produits CAME ou sur le site www.came.
com. @ S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a celle
indiquée sur I'automatisme. e Veiller a ce que le produit ne soit pas mouillé par
des jets d’eau directs (arroseurs, nettoyeurs HP, etc.) sur le lieu d’installation. @
Prévoir sur le reseau d'alimentation, conformément aux regles d'installation, un
dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas
de surtension catégorie lll. ® Délimiter soigneusement toute la zone afin d’en éviter
I'acces aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et aux enfants.
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e Adopter des mesures de protection adéquates contre tout danger mécanique

lié a la présence de personnes dans le rayon d’action de I'automatisme. @ Les
cables électriques doivent passer a travers des tuyaux, des goulottes et des passe-
cables appropriés pour assurer une protection adéquate contre les dommages
mécaniques. ® Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des
parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur).
e Avant de procéder a I'installation, vérifier que la partie guidée est en bon état
mécanique et qu'elle s'ouvre et se ferme correctement. e Le produit peut étre
utilisé pour automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement

s'il peut étre actionné avec le portillon en position de sécurité. e S'assurer que
I'actionnement de la partie guidée ne provoque aucun coincement avec les parties
fixes présentes tout autour. ® Les commandes fixes doivent toutes étre clairement
visibles apres l'installation et étre positionnées de maniere a ce que la partie
guidée soit directement visible mais a I'écart des parties en mouvement. Toute
commande a action maintenue doit étre installée a une hauteur minimum de 1,5
m par rapport au sol et doit étre inaccessible au public. ® A défaut d’étiquette,

en appliquer une permanente qui décrive comment utiliser le mécanisme de
déblocage manuel et la positionner pres de I'élément d’actionnement. e S'assurer
que I'automatisme a bien été réglé comme il faut et que les dispositifs de sécurité
et de protection, tout comme le déblocage manuel, fonctionnent correctement. e
Avant la livraison a I'utilisateur, vérifier la conformité de I'installation aux normes
harmonisées et aux exigences essentielles de la Directive Machines 2006/42/CE. e
Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a I'utilisateur final par le biais
de pictogrammes spécifiques bien en vue qu’il faudra lui expliquer. ® Au terme de
I'installation, appliquer la plaque d’identification de la machine dans une position
bien en vue. e Si le cable d'alimentation est endommagé, son remplacement doit
étre effectue par le producteur, ou par son service d'assistance technique agree,
ou par une personne diiment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® Conserver ce
manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs utilisés
pour la réalisation du systeme d’automatisme. e Il est recommandé de remettre a
I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine.



MISE AU REBUT ET ELIMINATION

®==" CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme & la norme
UNIEN ISO 14001 qui garantit le respect et la sauvegarde de I'environnement. Nous vous demandons de poursuivre ces efforts
de sauvegarde de I'environnement, que CAME considere comme I'un des fondements du développement de ses propres
stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de breves indications en matiere d'élimination :

&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans
aucune difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'installation.
NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (@aluminium, plastique, fer, cables électriques)
sont assimilables aux déchets urbains solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées
aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

II faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’élimination.
NE PAS JETER DANS LA NATURE !

Page 4 - Manuel FAO1571-FR - 04/2021 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales



Page 5 - Manuel FAO1571-FR - 04/2021 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales

DONNEES ET INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Légende

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

A\ Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

®=="Ce symbole indique ce qui doit &tre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimétres, sauf indication contraire.

Description

002zLJ24

Armoire de commande multifonctions pour portails battants a deux vantaux avec afficheur de programmation et de
signalisation, et autodiagnostic des dispositifs de sécurité.

002zLJ242

Armoire de commande multifonctions pour portails battants a deux vantaux avec afficheur de programmation et de
signalisation, et autodiagnostic des dispositifs de sécurité.

Données techniques
MODELES 7LJ24
Alimentation moteur (V) 24DC
Alimentation carte (V) 24 AC
Consommation en stand-by (W) 10
Puissance (W) 500
Thermo-protection transformateur (°C) 120°
Couleur RAL 7040
Température de fonctionnement (°C) -20 =+ +bb
Temps de fonctionnement (s) 150
Intermittence/fonctionnement SERVICE INTENSIF
Degré de protection (IP) 54

Classe d'isolation II

Tableau des fusibles

MODELES Z1J24
Fusible de ligne 3,15AF
Fusible carte 630 mA F
Fusible accessoires 2AF




Description des parties

© Transformateur

© \oyant de signalisation led de présence de tension
© Afficheur

O Touches de programmation

© Trimmer pour le réglage de I'éclairage de I'afficheur
O LED de signalisation état programmation

@ Connecteur pour carte Memory Roll

© Connecteur pour carte de décodage R700

© Connecteur pour carte radiofréquence enfichable (AF)
@ Bornier de connexion de I'antenne

@ Borier de connexion du sélecteur transpondeur

® Bornier de connexion des butées de fin de course
® Bornier de connexion des dispositifs de commande et
de sécurité

® Bornier de connexion du motoréducteur

® Bornier de connexion de I'encodeur

® Bornier d'alimentation

® Fusible de ligne

® Fusible pour le moteur

® Fusible pour serrure de verrouillage électrique

€ Fusible pour la carte électronique

@ Fusible pour les accessoires

€ Connecteur pour carte RSE

@ Bornier de connexion CRP

oV

230V
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Dimensions

® @+ (e —®
——
D —
g 8
| |

120
215 240 145
Types de cables et épaisseurs minimum

Longueur du cable (m) jusqu’a 20 de 20a 30
Alimentation 230 VAC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Clignotant 24 VAC/DC 2x0,5 mm? 2% 0,5 mm?
Photocellules TX 2x0,5 mm? 2x0,5 mm?
Photocellules RX 4x0,5mm? 4x0,5 mm?
Serrure de verrouillage électrique ) )
12VDC 2x1mm 2x1,5mm
Dispositifs de commande *n°x 0,5 mm? *n°x 0,5 mm?

*n° = voir les instructions de montage du produit

Attention : la section du cable est approximative car elle varie en fonction de la puissance du moteur et de la
longueur du cable.

En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la
norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme 60227 IEC 53
(IEC). Pour les alimentations jusqu’a 48V, il est possible d’utiliser des cables FROR 20-22 Il conformes a la norme
EN 50267-2-1 (CEI).

Pour la connexion de I’antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).

Pour la connexion CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables
en fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.
Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le
tableau doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits
non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces derniers.

Pour connecter I’encodeur, utiliser un cable type FRORPU 3 x 0,5 mm? ou un cable fourni par la société CAME (code
article 801XA-0020).



INSTALLATION

Préparation de I'armoire de commande

© Separer les parties de 'armoire de commande qui la composent.
© Assembler les charniéres & pression.

© Introduire les charniéres dans le boitier (du caté droit ou gauche) et les fixer 4 I'aide des vis et des rondelles fournies. Les
charnieres coulissent pour tourner.

O Percer les trous préforés. Le diamétre des trous est de 20 mm.
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Fixation de I’'armoire de commande
@ Percer les points de fixation de I'armoire de commande dans une zone protégée.
© Fixer la base 4 I'aide de vis et de chevilles.

Il est conseillé d’éviter d'utiliser des vis avec téte bombée cruciforme (diamétre maximal de 6 mm).
© Introduire les passe-cables avec tuyaux ondulés pour le passage des cables électriques




BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Position des cables électriques

Effectuer les branchements électriques selon les dispositions en vigueur.

Utiliser des passe-cables pour connecter les dispositifs a I'armoire de commande. Un de ces passe-cables ne
doit étre destiné qu’au cable d'alimentation.
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Alimentation

© Branchement au secteur (230/120 VAC - 50/60 Hz)

© Sortie alimentation pour accessoires
La sortie alimente normalement en 24 VAC.

La sortie fournit 24 VDC en cas d'intervention des éventuelles batteries.
La somme des absorptions des accessoires connectés ne doit pas dépasser 50 W.

© Connexion serrure de verrouillage électrique 12 V AC - max. 15 W

1

Portée maximum des contacts

12/ 13

NN

AEEPHERSEHHHEH

(1o

1011 TSEES 1 2 33 45 7CXCYCZ

Dispositif Sortie Alimentation (V) Puissance (W)
Accessoires 10 - 11 24 AC/DC 50
Clignotant 10-E 24 AC/DC 25
Témoin état automatisme 10-5 24 AC/DC 3

Motoréducteur sans fin de course

© otoréducteur retardé durant la phase d'ouverture
© \otoréducteur retardé durant la phase de fermeture

o !

M

=

FHH

FIF

M1 N1 E1

M2 N2 E2




Motoréducteur avec fin de course

@ Motoréducteur retardé durant la phase d’ouverture
© Motoréducteur retardé durant la phase de fermeture

o !

FC

]

FA

F

Motoréducteur avec Encodeur

FH

FIH

FIFIEIEY

M1 N1 E1

M2 N2 E2

2 FA1FC1 FA2FC2,

@ Motoréducteur retardé durant la phase d’ouverture
© Motoréducteur retardé durant la phase de fermeture

(1) I

M

AMICO-AX0-FROG-J-MYTO-ATS

FIF

M1 N1 E1

M2 N2 E2

F4000-FAST-FERNI-FROG

O Cable vert
O Cable marron
O Cable blanc

=

FA
FC

FIFH EH

M1 N1 E1

M2N2E2| |+ E
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Dispositifs de commande

© Bouton d'ARRET (contact NF)

Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le
mouvement.
Si le contact n'est pas utilisé, il doit &tre désactivé pendant la programmation.

© Dispositif de commande (contact NO)

Fonction OUVERTURE SEULEMENT

Avec fonction [ACTION MAINTENUE] activée, la connexion du dispositif de commande en OUVERTURE est
obligatoire.

© Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE PARTIELLE

O Dispositif de commande (contact NO)
Fonction FERMETURE SEULEMENT
2] Avec fonction [ACTION MAINTENUE] activée, la connexion du dispositif de commande en FERMETURE est obligatoire.

© Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE-FERMETURE (pas-2-pas) ou OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET (séquentielle)
2 Voir fonction de commande 2 -7.

O Lecteur pour cartes
@ Sélecteur transpondeur

© Antenne avec cable RG58

9999
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Dispositifs de signalisation

O Clignotant
Clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture de I'automatisme.

© Lampe supplémentaire
Permet d’augmenter I'éclairage de la zone de manceuvre.

© Témoin état automatisme
Signale I'état de I'automatisme.

L
_—

FMEEEEEEEEEREEER

1011 TSEES1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

Dispositifs de sécurité

Pendant la programmation, configurer le type d'action que le dispositif connecté a I'entrée doit effectuer.
Connecter les dispositifs de sécurité aux entrées CX, CY et/ou CZ (contacts NF).

) En cas de non utilisation des contacts CX, CY et CZ les désactiver durant la phase de programmation.

Photocellules DELTA Photocellules DELTA
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction [Test sécurité].

HHHHEEHHHEHRH HEHEERHREEEREER

1011ESTS1 2 33P 4 5 7CXCYCZ 101 TSEES 1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

| |

10 11 NO C NC

FHHEE RX

10 11 NO C NC

AEEmE RX
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Photocellules DIR / DELTA-S

Photocellules DIR / DELTA-S

Connexion standard
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PROGRAMMATION

Fonction des touches de programmation

OTouche ESC

La touche ESC permet d’effectuer les opérations décrites ci-aprés.
Sortir du menu

= Annuler les modifications

Revenir & la page-écran précédente

PROGRAMMING FUNCTION

e OTouches < >
ESC < > ENTER D Les touches <> permettent d’effectuer les opérations décrites ci-apres.
Naviguer dans les options du menu
D Augmenter ou diminuer une valeur
\ / ©Touche ENTER
La touche ENTER permet d’effectuer les opérations décrites ci-apres.

Entrer dans les menus
Confirmer le choix

Mise en fonction

Au terme des branchements électriques, effectuer la mise en marche. L'opération ne doit étre effectuée que par
du personnel qualifié et spécialisé.

S'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.

Mettre sous tension et exécuter les opérations suivantes.

Type moteur

Nombre moteurs

Arrét total

Auto-apprentissage de la course

Apres avoir mis l'installation sous tension, la premiere manceuvre a toujours lieu en ouverture; attendre
I’exécution compléte de la manceuvre.

Appuyer immédiatement sur la touche ESC ou le bouton d'ARRET (STOP) en cas d’anomalies, mauvais
fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou comportements imprévus de 'installation.

Apres la mise en service, contréler le bon fonctionnement du dispositif a I'aide des boutons situés a c6té de I'écran. Controler
également que les accessoires fonctionnent eux aussi correctement.

Menu des fonctions

LANGUE

Permet de sélectionner la langue de I'afficheur.

[LANGUE] [Italiano] (par défaut)

[English]
[Francais]
[Deutsch]
[Espanol]

[Portugués euro]
[Portugués bras]
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Fermeture automatique
Permet d'activer la fermeture automatique.

[FONCTIONS] [Ferm. Automatique] [Désactivée]
[Activée](par défaut)

Action maintenue

Avec la fonction activée, le mouvement de I'automatisme en ouverture (commande 2-3) ou fermeture (2 -4) est interrompu au
relachement du dispositif de commande.

Lactivation de cette fonction désactive tous les autres dispositifs de commande.

[FONCTIONS] [Act. Maintenue] [Désactivée](par défaut)
[Activee]
[En phase de fermeture]

Détection obstacle
Lorsque la fonction est activée, le portail reste immobile si les dispositifs de sécurité détectent un obstacle. La fonction est
activée avec : portail fermé, portail ouvert ou apres un arrét total.

[FONCTIONS] [Dét. Obstacle] [Désactivée](par défaut)
[Activée]

Test sécurité
Active le contrble du bon fonctionnement des photocellules connectées aux entrées, apres chague commande d'ouverture et
de fermeture.

[FONCTIONS] [Test Sécurité] [Désactivée](par défaut)

[CX]

[CY]

(CZ]

[CX+CY]

[CX+CZ]

[CY+CZ]

[CX+CY+CZ]

Préclignotement
Activation anticipée du clignotant, avant chaque manceuvre.
[ La durée du préclignotement se configure a travers la fonction [T. Préclignotement]

[FONCTIONS] [Préclignotement] [Désactivée](par défaut)
[Activée]

Coup de bélier

Avant chaque manceuvre d'ouverture et de fermeture les vantaux poussent contre la butée pour faciliter le déblocage de la serrure
de verrouillage électrique.

Le temps de poussée se configure a travers la fonction [T. Coup de bélier]

[FONCTIONS] [Coup de bélier] [Désactivée](par défaut)
[Fermeture]
[Ouverture]
[Ouv.-Ferm.]



Arrét total

Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le

mouvement.
[FONCTIONS]

Entrée CX

Associe une fonction a I'entrée CX.

[FONCTIONS]

Entrée CY
Associe une fonction a I'entrée CY.

[FONCTIONS]

[Arrét Total]

[Entrée CX]

[Entrée CY]

[Désactivée]
[Activée](par défaut)

[Désactivée]

[C1] = Réouverture durant la fermeture
(Photocellules)

[C2 ]= Refermeture durant I'ouverture
(Photocellules)

[C3] = Arrét partiel (par défaut)
Uniquement avec [Ferm. automatique]
activée.

[C4 ]= Attente obstacle (Photocellules)
[C7 ]= Réouverture durant la fermeture
(bords sensibles)

[C8 ]= Refermeture durant I'ouverture
(bords sensibles)

[Désactivee](par défaut)

[C1] = Réouverture durant la fermeture
(Photocellules)

[C2 ]= Refermeture durant I'ouverture
(Photocellules)

[C3 ]= Arrét partiel Uniquement avec
[Ferm. automatique] activée.

[C4 1= Attente obstacle (Photocellules)
[C7 )= Réouverture durant la fermeture
(bords sensibles)

[C8 ]= Refermeture durant I'ouverture
(bords sensibles)
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Entrée CZ
Associe une fonction a I'entrée CZ.

[FONCTIONS]

Poussée en fermeture

[Entrée CZ]

[Désactivée]

[C1 ]= Réouverture durant la fermeture
(Photocellules)(par défaut)

[C2 ]= Refermeture durant I'ouverture
(Photocellules)

[C3 ]= Arrét partiel Uniquement avec
[Ferm. automatique] activée.

[C4 1= Attente obstacle (Photocellules)
[C7 1= Réouverture durant la fermeture
(bords sensibles)

[C8 ]= Refermeture durant I'ouverture
(bords sensibles)

Ala butée de fin de course en phase de fermeture, I'automatisme pousse les vantaux jusqu'a la butée pendant quelques secondes.

[FONCTIONS]

Serrure

[Poussée Ferm.]

[Désactivée](par défaut)
[Activée]

Permet d'associer le déblocage du dispositif de verrouillage électrique a une commande.

[FONCTIONS]

Configurations

Permet de configurer les ralentissements et les fins de course.
] [Ral.] et [FcOuv-RalFer] doivent étre configurés avec la fonction [T. rall].

[FONCTIONS]

Fin de course

Permet de configurer les contacts des fins de course en NO ou NF.

[FONCTIONS]

[Serrure]

[Config.]

[Fin de course]

[Désactivée](par défaut)
[Fermeture]

[Ouverture]
[Ouv.-Ferm.]

[Ral.] = Ralentissement en ouverture et
en fermeture

[FcOuv-RalFer]= Fin de course a
I'ouverture et ralentissement a la
fermeture

[ENCODEUR] = Encodeur (par défaut)

[FC temporisé] = Fin de course temporisé
[Fin de course] = Fin de course en phase
d'ouverture et en phase de fermeture

[N.F] (Par défaut)
N.O]



Commande 2-7
Pour I'association d’une commande au dispositif connecté sur 2-7.

[FONCTIONS] [Commande 2-7] [Ouverture-Fermeture] (Par défaut)
[Ouv. Arr. Ferm.]

Commande 2-3P
Pour I'association d’une commande au dispositif connecté sur 2-3P.

[FONCTIONS] [Commande 2-3P] [Partielle]
Le degré d’ouverture du vantail est
configuré a travers la fonction [Ouv.
partielle] dans le menu [REGLAGE
TEMPS].

[Piétonne](par défaut)

Lampe supplémentaire
Permet de choisir le mode de fonctionnement de I'appareil d'éclairage connecté a la sortie.

[FONCTIONS] [Lampe E] [Clignotante](par défaut)
[Accueil]
La lampe reste allumée pendant 5
minutes.
[Cycle]
La lampe reste allumée pendant toute
la manceuvre.
La lampe reste éteinte &
moins qu'un temps de fermeture
automatique ne soit configuré.

Sortie B1-B2
Permet la configuration du contact.

[FONCTIONS] [Sortie B1-B2] [Monostable] (Bouton)
[Bistable] (Interrupteur) (Par défaut)

Adresse CRP
Configure le numéro de périphérique. Cette fonction est nécessaire si plusieurs automatismes sont dans la méme installation.
[FONCTIONS] [Adresse CRP] de [1]a[32]
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Baudrate CRP
Configure la vitesse de communication du systeme de connexion a distance.

[FONCTIONS] [Baudrate CRP] [1200]
[2400]
[4800]
[9600]
[19200]
[38400] (par défaut)
[57600]
[115200]

Mode sans obstacle

En cas de détection d’un obstacle par le bord sensible ou par le capteur ampérométrique de la carte électronique, il y a
inversion du sens de marche de maniere a ce que I'espace suffise pour libérer I'obstacle.

Lorsque cette fonction est désactivée, il y a inversion du sens de marche jusqu’a la butée de fin de course.

[FONCTIONS] [Mode sans obstacle] [Désactivée](par défaut)
[Activée]

Nombre moteurs
Configure le nombre de moteurs qui commandent le portail.

[INST. COURSE] [Nbre Moteurs] [M1+M2] / (par défaut)
M2]

Type moteur
Configure le type de motoréducteur installé.

[INST. COURSE] [Type Moteur] [FROG-F4024E](Par défaut)
[FROG-J]
[FROG-FL]
[AMICO]
IMYTO]
[AXO-ATS]
[FAST]
[FERNI]
[ATI]

Vitesse de manceuvre
Configure la vitesse de la course (pourcentage de la vitesse maximale).

[INST. COURSE] [Vit. manceuvre %] de [20 %] a [100 %) (par défaut 100 %)

Vitesse de ralentissement
Configure la vitesse de ralentissement (pourcentage de la vitesse maximale).

[INST. COURSE] [Vit. Ral. %] de [5 %] & [80 %] (par défaut 80 %)



Départ ralenti
Pour configurer un ralentissement de quelques secondes apres chague commande d'ouverture et de fermeture.

[INST. COURSE] [Départ Ral.] [Désactivée](par défaut)
[Activée]

Sensibilité ampérométrique

Cette fonction n'apparait qu'en cas de désactivation de la fonction [Encodeur].

Avec la fonction désactivée, arrét en cas d’obstacle.

Pour la gestion de la sensibilité de détection des obstacles.

Selon le parametre configuré dans la fonction [Config], il y a plusieurs fonctionnements différents en cas d'obstacle .
[FC temporisé] - arrét des vantaux durant la manceuvre.

[Fin de course] - inversion de la marche des vantaux durant la manceuvre.

[Ral.] - inversion de la marche durant la manceuvre et arrét des vantaux durant les phases de ralentissement.
[FcOuv-RalFer] - inversion de la marche durant la manceuvre et arrét des vantaux durant le ralentissement.

[INST. COURSE] [Cap. Ampérom] [Désactivée](par défaut)
[Activée]

Ampérométrique course
Pour le réglage de la sensibilité ampérométrique.
La fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Cap. Ampérom).

[INST. COURSE] [Ampérom. Course]

Temps de ralentissement
Configure le temps de ralentissement avant chaque fin de course.
Cette fonction n’apparait qu’avec les paramétres [FcOuv-RalFer] ou [Ral.] par la fonction [Config.].

[INST. COURSE] [T.ral] de [0's] & [30](Par défaut 20 5)

Sensibilité
Pour activer la sensibilité de détection des obstacles.

[ENCODEUR] [Sensibilité] [Activée](par défaut)
Cette fonction n'apparait qu'en [Désactivée]

cas d'activation du parametre
[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Sensibilité course
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.
L] Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Sensibilité].

[ENCODEUR] [Sensib. Course]
Cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du parametre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]
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Sensibilité ralentissement
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la phase de ralentissement.
Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation des fonctions [Sensibilité] et [Ral. Enc.]

[ENCODEUR] [Sensib. Ral.]
Cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du paramétre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Point de ralentissement en ouverture de M1
Configure le point de ralentissement initial a I'ouverture de M1 (pourcentage de la course totale).
Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Ral. Enc.]

[ENCODEUR] [M1 Ral. OUV. %] de 1% a 60 % (par défaut 10 %)
Cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du paramétre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Point de ralentissement en fermeture de M1
Configure le point de ralentissement initial a la fermeture de M1 (pourcentage de la course totale).
Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Ral. Enc.]

[ENCODEUR] [M1 Ral. FER. %] de 1% a 60 % (par défaut 10 %)
Cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du parametre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Point de ralentissement en ouverture de M2
Configure le point de ralentissement initial a I'ouverture de M2 (pourcentage de la course totale).
] Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Ral. Enc.]

[ENCODEUR] [M2 Ral. OUV. %] de 1 % a 60 % (par défaut 10 %)
Cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du parametre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Point de ralentissement en fermeture de M2
Configure le point de ralentissement initial a la fermeture de M2 (pourcentage de la course totale).
Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction [Ral. Enc.]

[ENCODEUR] [M2 Ral. FER. %] de 1 % a 60 % (par défaut 10 %)
X cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du parametre
[ENCODEUR] par la fonction [Config]



Point de rapprochement en fermeture de M1
Configure le point initial de rapprochement a la fermeture de M1 (pourcentage de la course totale).

[ENCODEUR] [M1 Rapp. FER. %] De 1% a 15 % (par défaut 15 %)
Cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du parametre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Point de rapprochement en fermeture de M2
Configure le point initial de rapprochement a la fermeture de M2 (pourcentage de la course totale).

[ENCODEUR] [M2 Rapp. FER. %] De 1% a 15 % (par défaut 15 %)
X cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du parametre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Point de rapprochement en ouverture de M1
Configure le point initial de rapprochement a I'ouverture de M1 (pourcentage de la course totale).

[ENCODEUR] [M1 Rapp. OUV. %] De 1% a 15 % (par défaut 15 %)
[ Cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du parametre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Point de rapprochement en ouverture de M2
Configure le point initial de rapprochement a I'ouverture de M2 (pourcentage de la course totale).

[ENCODEUR] [M2 Rapp. OUV. %] De 1% a 15 % (par defaut 15 %)
L] Cette fonction n'apparait qu'en

cas d'activation du parametre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Auto-apprentissage de la course
Permet de lancer |'auto-apprentissage de la course.

[ENCODEUR] [Auto-apprentissage Course] [Confirmer ? (non)]
[ cette fonction n'apparait qu'en [Confirmer ? (oui)]
cas d'activation du paramétre

[ENCODEUR] par la fonction [Config]

Temps de fermeture automatique

Configure le temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, une fois que le point de fin de course

a été atteint en phase d'ouverture.

L1l La fonction n'est pas activée lorsque les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, aprés

un arrét total, a défaut de tension ou en présence d'une erreur.

[REGLAGE TEMPS] [T.C.A] de 0 a 300 secondes (par défaut 10
secondes)
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Temps de fermeture automatique piétonne

Configure le temps qui doit s’écouler avant I'enclenchement de la fermeture, une fois que le point de fin de course en
ouverture piétonne (ouverture compléte d’un seul des deux vantaux) ou partielle (ouverture partielle d’un seul des deux
vantaux) a été atteint.

[REGLAGE TEMPS] [T.C.A Piétonne] de 0 a 300 secondes (par défaut 10
secondes)
Temps fonctionnement
Configure le temps de fonctionnement du motoréducteur en phase d'ouverture ou de fermeture.
[REGLAGE TEMPS] [Temps Fonctionnement] de 10 a 150 secondes (par défaut 90
secondes)

Retard a I’ouverture de M1
Regle le délai de retard avec lequel M1 doit commencer la manceuvre d'ouverture par rapport a M2.

[REGLAGE TEMPS] [Ret. Ouv. M1] de 0210 secondes (par défaut 2 secondes)

Retard a la fermeture de M2
Regle le délai de retard avec lequel M2 doit commencer la manceuvre de fermeture par rapport a M1.

[REGLAGE TEMPS] [Ret. Ferm. M2] de 0 a 60 secondes (par défaut 2 secondes)

Temps de préclignotement
Configure le temps d'activation anticipée du clignotant, avant chague manceuvre.

[REGLAGE TEMPS] [T.préclignotement] de 1260 secondes (par défaut 5 secondes)

Temps serrure de verrouillage électrique
Regle le temps de déblocage de la serrure de verrouillage électrique, aprés une commande d'ouverture ou de fermeture.

[REGLAGE TEMPS] [T. serr.] de 1 a5 secondes (par défaut 2 secondes)

Temps coup de bélier
Regle le temps de poussée jusqu'a la butée du motoréducteur, apres une commande d'ouverture ou de fermeture.

[REGLAGE TEMPS] [T. Coup de bélier] de 1a 10 secondes (par défaut 1 seconde)



Nouvel utilisateur

Permet d'enregistrer jusqu'a 250 utilisateurs et d'attribuer une fonction a chacun d'eux.

Cette opération peut étre effectuée par le biais d’'un émetteur ou d’un autre dispositif de commande. Les cartes
qui gerent les dispositifs de commande (AF - R700 - R800) doivent étre enfichées dans les connecteurs.

L) Télécharger sur le portail docs.came.com le formulaire LISTE UTILISATEURS ENREGISTRES en tapant L20180423.

[UTILISATEURS] [Nouvel Utilisateur] [Désactivée]
[2-7](Commande pas-a-pas ou
séquentielle)
[Ouverture]
[B1-B2]
[2-3P] (Ouverture piétonne ou partielle)

1 -Choisir la fonction a attribuer a
I'utilisateur.
2 -Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Le systeme demande la saisie du code
utilisateur.

3 -Envoyer le code depuis le dispositif
de commande.

Répéter la procédure pour ajouter
d’autres utilisateurs.

Modifier nom
Permet de modifier e nom de I'utilisateur ou le numéro auquel il est associé.
[UTILISATEURS] [Modifier Nom]

Modification code
Permet de modifier le code d’une commande associée a un utilisateur.

[UTILISATEURS] [Mod. Code]

Fonction associée
Associe une fonction a I'utilisateur.

[UTILISATEURS] [Fonc. Associée] [2-7](Commande pas-a-pas ou
séquentielle)
[Ouverture]
[B1-B2]
[2-3P] (Quverture piétonne ou partielle)

Supprimer utilisateur
Permet d'effacer un des utilisateurs enregistrés.

[UTILISATEURS] [Supprimer Ut]
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Supprimer tous
Permet d'effacer tous les utilisateurs enregistrés.

[UTILISATEURS] [Supprimer TOUS] [Confirmer ? (non)]
[Confirmer ? (oui)]

Sauvegarder mémoire
Sauvegarde les utilisateurs et les configurations de I'installation dans la mémoire.
[UTILISATEURS] [Sauvegarder Mémoire] [Confirmer ? (non)]
[Confirmer ? (oui)]
Appuyer sur ENTER pour confirmer.
Charger mémoire

Charge les utilisateurs et les configurations de I'installation dans la mémoire.
Les cartes doivent avoir la méme version, sinon il sera seulement possible de charger les utilisateurs.

[UTILISATEURS] [Télécharger Mémoire] [Confirmer ? (non)]
[Confirmer ? (oui)]

Décodage radio

Permet de choisir le type de codage radio des émetteurs pouvant commander I'automatisme.

La sélection du type de codage radio des émetteurs [Rolling code] ou [TW key block] effacera tout éventuel
émetteur a codage radio différent précédemment mémorisé.

[UTILISATEURS] [Décodage radio] [Tous les décodages]
[Rolling code]
[TW Key block]

Auto-apprentissage
Permet de mémoriser un nouvel émetteur en en copiant un déja existant sans suivre la procédure d’insertion [Nouvel
Utilisateur].

[UTILISATEURS] [Auto-apprentissage] [Désactivée](par défaut)
[Activée]
Version
Permet de visualiser le numéro de la version firmware.
[INFOS] [Version]
Nombre courses
Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées.
[INFOS] [Nbre Courses]



Message initial
Permet de modifier le message initial.

[INFOS] [Msg. initial]
Réinitialiser systéme
Pour la réinitialisation des configurations par défaut.
[INFOS] [Raz Systeme]
Test moteurs

Contrle du bon sens d’ouverture des vantaux du portail.
[TEST MOT.]

Mot de passe

Permet de configurer un mot de passe de 4 chiffres pour accéder au menu principal.

[Mot de passe]

[WWW.CAME.COM] (par défaut)
Appuyer sur ENTER pour modifier le
message initial.

Utiliser la touche ENTER pour déplacer
le curseur vers I'avant.

Utiliser la touche ESC pour déplacer le
curseur vers I'arriere.

Utiliser les fleches pour sélectionner
une lettre ou un numéro.

Maintenir enfoncé ENTER pendant
quelques secondes pour confirmer.

[Confirmer ? (non)]
[Confirmer ? (oui)]
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

[<=M1 M2=>]

Maintenir la touche < enfoncée.
Vérifier que M1 exécute I'ouverture.
Maintenir la touche > enfoncée.
Vérifier que M2 exécute I'ouverture.
Si le vantail ne se déplace
pas dans le bon sens, inverser les
phases du moteur.

[Confirmer ? (non)]
[Confirmer ? (oui)]

Utiliser les fleches pour sélectionner un

numero.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.
Répéter le mot de passe.
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Modifier mot de passe
Permet de modifier le mot de passe.

[Mot de passe]

Eliminer mot de passe
Permet de retirer le mot de passe.

[Mot de passe]

[Modifier MdP]

[Supprimer MdP]

[Confirmer ? (non)]

[Confirmer ? (oui)]

Utiliser les fleches pour sélectionner un
numero.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.
Répéter le mot de passe.

[Confirmer ? (non)]
[Confirmer ? (oui)]



MESSAGES D'ERREUR

Encodeur - ERREUR L'encodeur est déconnecté.
L'encodeur est cassé.

Erreur! L'encodeur est déconnecté.
L'encodeur est cassé.

Test Sécurités - ERREUR Les photocellules ne sont pas connectées ou configurées correctement.
Fin de course - ERREUR Mauvais fonctionnement sur les contacts de fin de course.

Temps Fonction. - ERREUR  Le temps maximum de fonctionnement configuré s’est conclu.

Sécurités - STOP

C1

C3

c4

c7

Le contact 1-2 (NF) est ouvert.
Les contacts (NF) sont ouverts.
Les contacts (NF) sont ouverts.
Les contacts (NF) sont ouverts.

Les contacts (NF) sont ouverts.
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A CTporo cnegyiTte BCEM UHCTPYKLUAM 10 6E30MacHOCTH, MOCKO/IbKY
HenpaBu/IbHbIA MOHTaX MOXET MPUBECTU K CEPbE3HBbIM YBEYAM.

A Tpexge Yem npofosXnTb, BHUMATENIbHO NPOYUTAaiTe 00LLUmMe
npeaynpexzaeHus AN nosb30Batens.

370 U3aenne JOMKHO UCMOMb30BATHCS UCKITIOYUTENBHO MO HA3HAYEHMIO.
llcnonb3oBaHie He Mo HAa3HAYEHUI CYATAETCS ONacHbIM. @ [1pON3BOANTENb HE
HECeT OTBETCTBEHHOCT 3a YLLIEPO B PE3yrbTarte HenpasuibHOro, OLLIMGOYHOMO

WNN HEOPEXXHOTO 1CMONb30BaHNs n3enus. ® [laHHoe U3aenve npeaHasHaueHo
NCKIOYUTESBHO 151 BCTPOEHHOMO MOHTAXXa WM UHTErpaLmn B YaCTUYHO
3aBEpLLEHHbIE MALUWHBI U/ NPUOOPBI C LIENbI CO34aHUS MaLLVHbI,
COOTBETCTBYIOLLEN TpeboaHuam [upekTuebl 2006/42/CE. @ Coopka fomkHa
BbINOMHATLCA COrNacHo [MpekTnse 0 6e30MacHOCTY MaLLVH 1 000PYA0BaHMS
2006/42/CE v COOTBETCTBYHOLLMM €BPOMNENCKNM CTaHaapTaM. @ [1pon3BoauTenb
0TKa3bIBaETCS OT OTBETCTBEHHOCTY 3a MUCMOMb30BAHWE U3AENNIA CTOPOHHIX
NPOV3BOAVUTENEN; 3TO TAKXKE BNIEYET 3a COO0M aHHYNMPOBAHIE rapaHTUN.

® Bce onncaHHble B 3TOM PYKOBOACTBE OnepaLyv JOmKHbI BbIMOMHATHCS
NCKIOYUTESNBHO KBANUMULIMPOBAHHBIM 11 OMbITHBIM NEPCOHANOM 1 B MOSIHOM
COOTBETCTBUM C [IENCTBYIOLLMM 3aKOHOAATENLCTBOM. ® MOHTAX, NpoKNaaKa
Kabesen, aNeKTPUYECKINe NOAKIIOYEHNS 11 HANla[Ka CUCTEMbI OSIKHbI BbIMOIHATHCS
B COOTBETCTBUV C YCTAHOBNEHHBIMI NPaBunamu, mepamit 6e30MacHoCT 1
COOTBETCTBYIOLLVMI NPOLIEAYPAMI SKCTnyaTaLun. ® YoeamnTech B OTCYTCTBUM
HaNPSPKEeHUS Nepef KKObIM 3TanoM MOHTaKHbIX paboT. ® Bce KOMMOHEHTI
(Hanp., G10KK ynpaeneHns, MOTONEMEHTI, YyBCTBUTENbHbIE MPODUAN U T. [1.),
HEeoOX0AMMbIE A5 06eCneYeHNs COOTBETCTBIS KOHEYHON YCTAHOBKN [MpeKTuBe

0 6e30macHoCTV MaLLvH 1 060pyaoBaHus 2006/42/CE 1 rapMOHU3MPOBAHHbIM
TEXHWYECKUM CTaHJapTaM, ykasaHbl B 06LLeM KaTanore npoaykuum CAME unm Ha
caiTe www.came.com. ® YoeauTech B TOM, YTO YKa3aHHbIA [uana3oH Temneparyp
COOTBETCTBYET TEMMEPATYPe OKPYXXAOLLEN CPefbl B MECTE YCTaHOBKM. @ YoeanTech
B TOM, 4TOObI B MECTE YCTAHOBKI U3AENNS HA HEro He nonajan CTpyu Bofbl (M3
YCTPOWCTB [J151 NONMBA ra30Ha, MUHU-MOEK U T. [1.). @ [1py NOAKIOYEHNN K CETU
ANEKTPONUTaHMS HEOOXOANMO NMPELYCMOTPETb aBTOMATUYECKIMIA BCEMNOSSAPHBIN
BbIK/K0YaTESb, 06ECMEYNBAIOLLNIA 3aLLMTY OT nepeHanpspkerns il ctenexu. o
OrpaguTe BeCb y4acTOK paboThbl aBTOMATVKM A5 NPEAOTBPaLLEeHUs JOCTyna Ha
HEro NOCTOPOHHIIX, B YaCTHOCTU HECOBEPLLEHHONETHUX U JIETEN.

Ctp. 2 - PykoBogcTeo FA01571-RU - 04/2021 - © CAME S.p.A. - ConepxxaHue 3T0ro pyKoBOACTBA MOXET ObiTb 3MeHEHO B Nto6oe Bpems 6e3 npeaBapuTenbHOr0 YBeAOMAEHMS. - epeBof OpUriHanbHbIX MHCTPYKLMIA



Ctp. 3 - PykosoacTeo FA01571-RU - 04/2021 - © CAME S.p.A. - CoaepxxaHue 3T0ro pyKoBOACTBA MOXET ObiTb 3MEHEHO B Nto6oe Bpems 683 NpeaBapuTenbHOrO YBeAOMAEHMS. - [epeBOf OpUriHanbHbIX MHCTPYKLUMIA

® PeKOMEHIYETCS MCN0b30BaTh HAZIEXALLE CPEACTBA 3aLLUMThI BO U3bexaHne
BO3HUKHOBEHWS ONACHOCTY MEXaHUYECKOr0 NOBPEMXIEHUS, CBA3AHHON C
MPUCYTCTBMEM NKOAEN B 30HE Pab0Thl YCTPOWCTBA. ® INEKTPUYECKIME KabesV
JOMMKHbI ObITb MPOJIOXEHbI B CreLyabHbIX TPYOONpoBoaax, KaHanax 1 vyepes
Ca/lbHIKK, YTOObI 06ECNeYNTb HAANEXALLYIO 3aLLATY OT MEXaHNYECKINX
MOBPEXJEHUA. ® INEKTPUYECKME Kabenn He JOMKHbI CONprKacaTbes ¢

JEeTaNsIMi, KOTOPbIE MOYT HAarpeBaThbCst BO BPEMs aKcryataLuy (Hanpumep,
MOTOPOM 1 TpaHCOopMaTopoM). @ [1pex e Yem NpofoKaTh YCTAHOBKY,
yOeaNTECh B TOM, YTO ABVKYLLMECS KOMMOHEHTHI 000PYA0BAHNS HAXOAATCS

B HA[U1EXKALLEM MEXAHWYECKOM COCTOSIHUM, OTKPbIBAKOTCS U 3aKPbIBAIOTCS
NpaBunbHO. ® A3enne He MOXKET CM0Nb30BaThCS C MOABKHBIM OrPXAEHAEM,
000pY[0BaHHBIM MELLEXOHON KANIUTKOW, 3a UCKITKOYEHUEM CUTYaLK, Koraa
[BKEHNE OrPXAEHNS BOSMOXHO TOMbKO NPyt 6630MaCHOM MOMIOKEHWN KANUTKM.
® Y6eauTeCh B HEBO3SMOXXHOCTY 3aCTPEBAHUS MY NOABMXHBIM OrpaXaeHeM

1 OKPY)XAKOLLMMI (PUKCUPOBAHHBIMM HaCTAMU B PE3YNbTATE [JBUKEHNS
OrpaxaeHns. @ Bee rKcpoBaHHbIe YCTPOCTBA YNPaBeHn s A0MKHbI ObITb
XOPOLLIO BUAHbBI NOC/E YCTAHOBKM U HAXOAMTHCA B TAKOM MONOMKEHNN, YTOOI
NaHesb ynpaBneHns Haxoamunach B NPsIMON BAAVMOCTH, O[HAKO B J0CTATOYHOM
OTJANEHUN OT ABWXKYLLMXCS KOMIMOHEHTOB. ECNK YyCTPONCTBO ynpassieHns paboTaeTt
B pexume «[1pucyTcTBIME OnepaTopa», OHO JO/KHO ObITb YCTAHOBIEHO HA BbICOTE
MUHAMYM 1,5 M OT 3eM 11 ObITb HEAOCTYMHO [J159 MOCTOPOHHWMX. ® ECnin 310

eLLe He CAeNaHo, NPUKPEnuTe NOCTOSIHHYO TAabIMYKY, ONUCHIBAKOLLYHO CNOCO6
MCMOMb30BAHNS MexaH3Ma py4HoN pasbioKMPOBKM, PSAOM C COOTBETCTBYHOLLMM
3NEMEHTOM aBTOMATUKI. ® YoeamTech B TOM, YTO aBTOMATIKA NMPaBUIIbHO
OTPErynMpoBaHa v YTo 3alLUTHbIE 1 NPEAOXPAHNUTENbHbIE YCTPOWCTBA, a TakKe
Py4YHas pa36r10KM1pPoBKa, PaboTaOT MPaBUibHO. @ [lepes N0CTaBKOW Mosb30BaTEN!HO
MPOBEPbLTE COOTBETCTBIE CYUCTEMbI FAPMOHWU3MPOBAHHBIM CTaHAAPTaM Vi OCHOBHbIM
TpeboBaHUAM [IMPeKTVBbl 0 6€30MacHOCTW MaLnH 1 06opynoBaHus 2006/42/

CE. @ O BCex 0CTaToOuYHbIX pUcKax HeoOXo4MMO NPeaynpexaaTb NocPeiCcTBOM
cneuvanbHbIX CUMBO/OB, PACMONOXMB VX Ha BUAHOM MECTE, U I0X044MBO
00BACHUTH UX KOHEYHOMY MOSIb30BATEN 060PYA0BaHMS. @ 10 3aBepLLIeHNN
YCTAHOBKY MPUKPEnuTe K 000pYA0BaHMI0 MACNOPTHYO TabIMYKY HA BUOHOM

MecTe. ® Bo n3bexaHue pucka sameHa noBpexeHHOro Kabens nuTaHns JomKHa
BbIMOSHATHCS NPEACTABUTENEM U3rOTOBUTENS, aBTOPU30BAHHOM CYXO0i
TEXHUYECKON NMOAAEPXKKM UV KBTMMULMPOBAHHBIM NEPCOHANIOM. ® XpaHuTe
WHCTPYKLIMIO B MArKe ¢ TEXHUYECKON JOKYMEHTALMEN BMECTE C UHCTPYKLMSMU M0
MOHTaXXy [IPYTVX YCTPOWUCTB, UCMOMb30BAHHbIX 1S CO3MAHNS 3TON aBTOMATUYECKON
CUCTEMBI.



® PeKoMeHzyeTcs nepefaTb KOHEYHOMY Mob30BATENO BCE VHCTPYKLMM MO
JKCnnyarauum U3aennin, n3 KOTopbix COCTOUT KOHEYHas MallmnHa.

YTUNU3ALNA

W=="CAME S.p.A. VIMeeT cepTUhIKaT CUCTEMbI 3aLLThI oKkpyxatoLeit cpeasl UNI EN ISO 14001, rapaHTupyrolwuii
3KONOrMYeCKyto 6e30MacHOCTb Ha ee 3aBofiax. Mbl MpocvM Bac npunaratb MakCUMasbHbIE YCUNS MO 3aLLNTE OKPYXKAKOLLEN
cpenbl. Komnanns CAME cymTaeT ofHim 13 (yHAaMeHTanbHbIX MyHKTOB CTPATEMAM PHIHOYHbIX OTHOLLEHWIA BLIMOTHEHNE 3THX
KpaTKX PYKOBOASILMX NPUHLMNOB:

& YTUNN3ALNSA YTAKOBKIA

YNakoBOYHbIE MaTepuansl (KApToH, NAACTVK 1 T. [.) CYMTAIOTCS TBEPAbIMM FOPOACKMMM OTXOAaMI 1 YyTUNU3NpYIoTCS 6e3
npo6siem NpoCTo MyTEM PA3AeNbHOro copa s vx NocnedyoLen nepepaboTki.

YTunnsauuio Heo6X0AMMO NPOBOAMTL B COOTBETCTBUN C AECTBYIOLLIM 3aKOHOAATENLCTBOM MECTHOCTY, B KOTOPO
MPOV3BOAMNACH KCMNyaTaLns U3nenns.

HE [1I0MYCKATb MOMALAHNSA B OKPYXXAKOLLLYHO CPELLY!

& YTUNM3ALWA V3JENNS

Haua npoayKums N3roToBfigHa C 1CMoNb30BaHNeM PasniyHbIX MaTepKanoB. bonbLuas ux 4acTb (AMOMUHNIA, MNacTyK,
KENe30, ANEeKTPIUYECKEe Kabenu) NPUPaBHBAETCS K FOPOACKIAM TBEPAbIM 0TX0AaM. OHU MOryT ObiTb YTUAN3MPOBAHBI NyTEM
pa3zensHoro coopa 1 nepepaboTki Crewnanu3npoBaHHbIMI KOMMAHUSMI.

[ipyrvie KOMMOHEHTBI (3NEKTPOHHbIE NAATbI, ANEMEHTbI NMUTAHUS AUCTAHLMOHHOMO YNPABAEHNS 11 T.A.), HANpOTVB, MOTyT
COZEPXaTb OnacHbIe BELLECTBa.

OHM JOMKHbI 13BNEKATBCA 1 NEPESABATLCH KOMMAHUAM, MEIOLLAM SIMLLEH3NIO HA UX CO0P U NepepatoTky.

YTUnnsaunio He06X0MMO NPOBOAMTL B COOTBETCTBUN C AEICTBYIOLLM 3aKOHOLATENLCTBOM MECTA, T MPOM3BOANNACH
JKCNyaTauns U3Lenns.

HE I0MYCKATb MOMALAHNSA B OKPYXXAKOLLLYHO CPELLY!
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JAHHbIE U UHOOPMALNA 06 U3JEJUN

YcnoBHble 0603Ha4YeHUs!

3T0T cmBON 0603HaYaeT paszen, TpedyHoLMil 0c060r0 BHUMAHUS.

/A 3707 CUMBON 0603HAYAET Pasfien, CBA3aHHbIN ¢ BONPOCaMU 6E30NacHOCTH.

W==" 37107 cMBON 0603HAYAET Pa3fieN, NPeHa3HAYEHHBIA NS 03HAKOMNEHNS! KOHEYHOrO NoNb30BaTeNs.
Bce pa3mepbl NpuBefeHbl B MM, ECIM HE YKa3aHOo MHOE.

OnucaHue

002zLJ24

MHOrO(YHKUMOHaNbHbIN 60K yNpaBneHns Ans ABYCTBOPYATLIX PAcnallHbIX BOPOT C AUCTNEEM 1 (DyHKLMEN
CaMOANarHOCTVKM YCTPONCTB 6E30MacHOCTH.

002zZLJ24z

MHOrodyHKLUMOHaNbHbI 610K YNpaBReHIst s ABYCTBOPYATbIX PacallHbIX BOPOT C AMCTNEEM U (yHKLUMEN
CaMOAMArHoCTVKM YCTPOICTB 6e30MacHoCTy.

TexHnyeckune xapakTepucTukm

MOZESN 71024
InekTponuTaHue npueoaa (B) =24
AnekTponuTaHue 610Kka ynpasneHus (B) ~24
lMoTpe6neHue B pexxume oxugaHus (BT) 10
MowyHocTb (BT) 500
Tepmo3awumta TpaHcchopmaropa (°C) 120°
Liger RAL 7040
[Inana3oH pabounx Temnepatyp (°C) -20 + +55
Bpems pa6oTbl (C) 150
WHTEHCMBHOCTb UCMONb30BaHMS WNHTEHCUBHOE CMONIb30BAHME
Knacc 3awutbi (IP) 54

Knacc nsonsauum II

Ta6nuua npepoxpaHuTtenen

MOZESIN 71024
BxonHoi npegoxpaxuTens 3,15AF
[pegoxpanHuTens nnatbl 630 mA F
lpenoxpaHnTenb akceccyapos 2AF




OnucaHne KOMMOHEHTOB

© Tparccpopmatop

© (BeT0AVOHbIT MHAVKATOP HAWUVS HANPSKEHNA
3NeKTPONUTAHIS

© [lvcnneit

© KHonku nporpaMmupoBaHis

© [107CTPOEHHbII KOHAEHCATOP ANSt PErYNNPOBKY APKOCTH
avcnnes

O (CBeT0AM0HbIIT MHAVKATOP COCTOSHMS
MPOrpaMM1pOBaHIS

@ Pasben 419 KapTbl NamMATH

© Pasvenm gnq nnatbl fexogepa R700

© Pasbem AnA NoAKTI0YAeMoii MNaThl PAAMoNpUEMHIKA
(AF)

@ KoHTaKTbl AN51 NOAKMIOYEHNS aHTEHHbI

@ KnemmHas naHens Ans MoAKMOYEHNA MPOKCUMUTI-
cuTbIBaTENS

® KnemmHas naxenb Ans NoKII04YeHIs KOHLEBbIX
BblKNto4aTenen

® KnemmHas naHens Ans NoKIioueHIs YCTPOCTB
ynpaBneHuns 1 6e30nacHoCT

@ KnemmHas naHenb 415 MofKNI0YeHNs aNeKTPONpUBozaa
®© KnemmHas naHens Ans NOAKMIOYEHIs HKoAepa
@ KoHTakTbl aneKTponuTaHus

@ BxonHoit npefoxpaHmnTent

® MpenoxpanuTens anekTpoasuraTens

® IpenoxpaxuTenb anekTposamka

€ MpeoxpaHnTens AN NNaTbl yrpaBnexis

@ MpenoxpaHnTens Ans SOMOAHUTENbHbIX YCTPOICTB
@ Pazvem s nnatbl RSE

® KoHTakTbl Anst noakmoyernst CRP
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(1)
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lab6apuTHble pasmepbl

295
320

120
215 240 . 145
Tun n MMHUMANbHOE ceyeHne Kabeneii
JnnHa kabens (m) 10 20 ot 20 go 30
EanpﬂmeHme anekTponutaHus ~230 36X 1,5 W 3G X 2,5 M
CurHanbHas namna ~/=24 B 2x0,5 Mm? 2x0,5 Mm?
®oToanemenTbl TX (NepeaaTumkm) 2x%0,5 Mm? 2% 0,5 Mm?
®otoanemeHTbl RX (MpuemHunkm) 4x0,5 Mm? 40,5 Mm?
JnekTpo3amok =12 B 2x 1 mm? 2% 1,5 mm?
YCTpOiCTBa yripaBeHns *n°x 0,5 Mm? *n°x 0,5 Mm?

*N° = CM. UIHCTPYKLMIO N0 MOHTAXY NPOAYKLMM

BHuMaHMe: yKa3aHHoe CeveHne Kabensi HOCUT OPUEHTUPOBOYHBIN XapaKTep 1 3aBUCUT OT MOLLHOCTM MOTOPA W AIUHbI
Kabens.

Mpu HanpskeHnn 230 B 1 npuMeHeHU BHE NOMELLEeHMIA He0OXOAUMO ucnonb3oBath kabenu Tuna HOSRN-F,
cooTBeTcTBYyHOLMe 60245 IEC 57 (IEC); B nomeLLeHusX cnegyet ucnonb3osatb kabenu tuna HO5VV-F, cooTBETCTBYHOLME
60227 IEC 53 (IEC). insi aneKTponMTaHMs YyCTPOMCTB HanpsxeHneM [0 48 B MoXHO ncnonb3osatb kabens FROR 20-22 Il
cootBeTCTBYtoWmiA EN 50267-2-1 (CEl).

[insi NORKNI0YEHNS aHTEHHbI MCNOAb3YiiTe Kabenb Tuna RG58 (pekomeHpyeTcs Ans paccTosiHMiA [o 5 m).

Iins nopknioyeHmns yepe3 CRP ncnonbayiite kabenb Tuna UTP CATS (gnmnton go 1000 m).

Ecnu pnnHa kabensi 0TinyaeTcs 0T NPMBEAEHHON B TabnuLe, ero CeYeHne onpeaensieTcs Ha 0CHOBAHNUN PeanbHOro
noTpPe6eHNs ToKa NOAKIOYEHHbIMI YCTPONCTBAMU U B COOTBETCTBUU C YKa3aHUsIMK, CoAepXalymmucs B Hopmatuse CEl
EN 60204-1.

[ins nocnegoBaTeNbHbIX NOAKIHOYEHWIA, PeAYCMATPUBAIOLLNX OOMIbLLYIO HArpy3Ky Ha TOT XKe Y4aCTOK Lienu, 3Ha4YeHns
B Tabnuue JOMKHbI 6bITb NEPECMOTPEHDI C YYETOM pPeanbHbIX NoKasarteneii notpednenns n hakTMYeckux paccTosHNA.
Mpu NOAKNIOYEHNM YCTPOICTB, HE PACCMATPUBAEMbIX B 3TOI MHCTPYKLMK, CNeayeT PyKOBOACTBOBATLCA TEXHUYECKON
LOKYMEHTaLyeli Ha COOTBETCTBYHOLLEE U3fenme.

[ins nopKnoYeHus aHKogepa ucnonbayite kadenb Tuna FRORPU 3 x 0,5 MM2 unu ka6enb, NPesocTaBnsiemblii
komnaHuein CAME (aptukyn uagenus 801XA-0020).



MOHTAX

MoAroToBKa 610K yNpaBneHus K MOHTaXY

© PazneniTe 610K yNpaBneHs Ha YacTu, U3 KOTOPbIX OH COCTOMT.
© CobepuTe HKUMHbIE NETN.

© BcrasbTe NETAM B KOPMYC (CMIpaBa UM CieBa 1o BbIGOPY) ¥ 3aKPenKTe WX MpunaraeMbIMu1 BUHTAMU U Waiitamu. TeTau
CKOMb3AT [N BPALLEHUS.

© PacceepniTe NpeaBAPUTENBbHO pasMeyeHHble OTBEPCTYS. [MamMeTp OTBEPCTU LOMKEH COCTaBNAT 20 MM.
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MoHTax 6510Ka ynpasneHus

@ IpocsepnuTe 0TBEPCTYUS AN KPEMNEHUs 61loka YrpaBeHus B 3aLLyLIEHHOM MecTe.

9 3aKpenuTe 0CHOBaHME npuaraeMbiMi H06ENAMU U BUHTAMM.
[

PekomeHayeTcs MCMNOMb30BaTh BUHTBI G BbINYKIOM FOJIOBKOI MOA KPECT (Makc. AMameTpom 6 mm).
© BcrasbTe B OTBEPCTIR rEPMOBBO/b! C FOPYPOBAHHLIMIA TPYGaMU A5 MPOKNALKM ANEKTPUYECKVX Kabenet




IJIEKTPUYECKWE NOAKITHOYEHUA

MoaroToBKa anekTpokatGenen

BbinonHuTe aneKkTpuyeckne NoAKNIUYEHNs B COOTBETCTBUMN C AECTBYHOLMMI HOPMAMK.

LI ins nopkntoyenms yCTPOIACTB K GIOKY yNpaBNieHnsi UCTONb3yiATe repmoBBoabl. OAUH U3 repMOBBOJO0B AOMMKEH
GbITb NPeAHa3HaYeH HENOCPEACTBEHHO ANs KaGeNnst ANeKTPONUTAHMS.

PROGRAMUAG FUNCTION
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dnekTponuTaHue

© Monkniouenme K ceTeBomy aneKTponuTtaHuto (~120/230 B, 50/60 Iy

© Bbixo/1 aNEKTPONUTAHNS aKCECCYapoB
BbIx0of, CTaHgapTHOro nutaHns ~24 B.

Bbixoz, =24 B npu anekTponuTaHum T akkyMynsTopoB (ECNN YCTaHOBIEHbI).
CymmapHoe noTpe6ieHune NOLKNOYEHHbIX aKCecCyapoB He LOMKHO npesbilwatb 50 Br.

© MNMopxnioyenne 3nekTpo3amka ~12 B, makc. 15 Bt

1

MakcumanbHas Harpy3ka Ha KOHTaKTbl

12/ 13

NN

AEEPHERSEHHHEH

(1o

1011 TSEES 1 2 33 45 7CXCYCZ

YcTpoicTBo Bbixoz InekTponutanue (B) MowwHocTb (BT)
Akceccyapbl 10-11 ~/=24B 50
CurnanbHas namna 10-E ~/=24 B 25
Jlamna-nHaumkatop 10-5 /=248 3

COCTOAHMA aBTOMaTUKK

MpuBop, 6€3 KOHLEBbIX BbIKNIOYATENEN

@ MMpvisoz ¢ 3a1EPXKKON NPY OTKPbIBaHIN
© [pvBoz ¢ 3a1ePXKKOiA NPY 3aKPbIBAHMM

o :

M

=

FH

M1 N1 E1

M2 N2 E2




lpnBOA C KOHLEBLIMM BbIKIHOYATENAMU

© [1pviBoz, C 33718PXKKOi NPV OTKPLIBAHMN
© puiBoz, C 3a1EPXKKO NPV 3aKPbIBaHIN

FiH

EIFIRE

M1 N1 E1

M2 N2 E2

2 FA1FC1 FA2FC2

MoTop-peyKTop ¢ 3HKOAEPOM

@ [puBog ¢ 3a11EPXKKOIA NP OTKPbIBAHMM
© [MpuBog ¢ 3a1epXKKOi NP 3aKPbIBaHK

E —e
N
g |

FIH

M2 N2 E2

o

N

kY

=

FA
FC

FIFIH FIE

F4000-FAST-FERNI-FROG

AMICO-AXO-FROG-J-MYTO-ATS M1 N1 E1

M1 N1 E1

M2N2E2| |+ E

© 3eneHbiii kabenb
O KopuuHeBblit NpoBog,
© Genbili nposog,
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YcTponcTBa ynpasneHus

© Kuonka «CTOMM» (HOpManbHO-3aMKHYTbIE KOHTAKTbl)

OcTaHaBMBAET BOPOTA ¥ OTMEHSET NOCEYIOLLMIA LMK aBTOMATUYECKOr0 3aKpbIBaHUs. [1151 BOSOOHOBNEHIS ABIDKEHNS!
HE0BX0MMO UCMOb30BAaTb COOTBETCTBYIOLLEE YCTPOICTBO YNPaBNeHNs.
EC/K 3TOT KOHTAKT He WUCMOMb3YETCs, ero CeAYeT OTKMIOYNTb Ha 3Tane NporpaMmM1poBaHms.

© YcTpoiicTBo ynpaBneHus (HOPManbHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbi)

OyHKupa «TOSNbKO OTKPbIThb»

Mpw akTuBHoi hyHkuum [MPUCYTCTBUE OMEPATOPA] He06X0AMMO NOAKIIOYUTD YCTPOICTBO ynpaBneHus ans
OTKPbIBAHUA.

© YcTpoiicTBO ynpaBneHus (HOPManbHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
®yHkums «4ACTUYHOE OTKPBITUE>

O YcTpoiicTBo ynpaBneHus (HOPManbHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbI)
®yHkums «TOJIbKO 3AKPbITh»

2 Npu akTuBHoit chyHkumm [MPUCYTCTBUE OMEPATOPA] HE0GX0AMMO MOAKIIOYUTL YCTPOICTBO YNPaBAeHs Ans
3AKPbIBAHMS.

© YcrpoiicTBo ynpaBneHusi (HOPMabHO-Pa3OMKHYTbIE KOHTAKTbi)
®yHkums «OTKPbITb-3AKPbITh» (nowarosbli pexxum) unn «0TKPbITb-CTOM-3AKPbITb-CTONM>» (nocnefoBaTenbHbIi pexim)
[ Cwm. HacTpoiiku thyHKUMK ynpaBnexus 2-7.

O CuutbiBaTenb Kapt
@ MpoKCMUTU-CHUTBIBATEND

© Antenna c ka6enem RG58

_.

)

=
A

CX CY CZ




YcTpoicTBa curHanusauum

© Curnanbhas namna
Mwuraet Bo Bpema 0TKPbIBAHWSA U 3aKPbIBAHWSA aBTOMATHKNA.

© BcnomoratenbHas namna
YBENMUUBAET OCBELLEHHOCTb 30HbI MPOE3AA.

© Jlamna-uHAMKaTOp COCTOSIHMA aBTOMATHKM
0603Ha4aeT COCTOSHIE aBTOMATUKY.

()

FMEEEEEEEEEREEER

1011 TSEES1 2 33P 4 5 7CXCYCZ

YcTpoiicTBa 6630MacHOCTM

Ha aTane nporpamMM1poBaHus HACTPOATE AENCTBIE, KOTOPOE [OMKHO BbINOSHATHCS MOAKIIOUYEHHBIM K KOHTAKTaM
YCTPOCTBOM.
MoakntoumuTe yeTporcTea 6e3onacHocTu K Bxogam CX, CY n/unn CZ (koHTakTbl NC).

) Ecnu kouTakTbi CX, CY 1 CZ He MCnonb3ytoTCs, X HEOBXOAMMO OTKIIOYMTb MPW MPOrPaMMUPOBaHIM.

®otoanemeHTbl DELTA ®otoanementbl DELTA

CTaHaapTHOe NOAKNIYEHNE lMofKnto4eHne ¢ anarHoCTUKON
CM. chyHKuMIO [[inarHocTmka ycTpoincTs
6esonacHocTu).

HHHEHEHHHEHRH BEEEBEHEHREHHEH

1011ESTST1 2 33P 4 5 7CXCYCZ 1011 TSEES 1 2 33 4 5 7CXCYCZ

- | -

|I | | |I

10 11 NO C NC 10 11 NO C NC

HEEDE RX HHEDE RX
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33P 4 5 7CXCYCZ

(A Vo | ' ' o o

1011 TSE ES 1

CM. chyHKUMIO [IMarHocTMKa ycTpoiicT

®otoanementbl DIR / DELTA-S
6e3onacHocTu].

TMoAKI0YEHME C AUarHOCTUKOIA

ilils

DFWN \J

33P 4 5 70XCY (Y

L] =l

(1 Vo o' ' o

1011 TSE ES 1

®otoanemenTbl DIR / DELTA-S
YyBcTBUTENbHBIN Npothuns DFWN

CTaHZapTHOE NOAKNIOYEHe

YA LOHM X19HdUeHrIndo Togaday] - “BuHeLWOTeaA 0JoHALaLMdeaTadU €80 KNAdE B0QOIL 8 OHBHBINE 91190 LOXOIW BaLOT080YAd 0J0LE BMHEeNXABT0) - "v'd'S JAVD © - 1202/70 - NY-12G L0V 08Lotfogonfd - G| "dL)



NMPOrPAMMWUPOBAHVE

OYHKLWM KHOMOK NporpamMmmMupoBaHus

©OKnonka ESC

KHonka ESC no3sonsieT BbINOMHNTL HKEONMCAHHbIE AECTBIS.
BbIiTn 13 MeHIo

OTMEHUTb N3MEHEHNS!

BepHyTbCS Ha NpeablayLLYO CTPaHULY

PROGRAMMING FUNCTION

< ©OKuonku < >
ESC < > ENTER D KHOMKN < > N03BONSIOT BbINOMHNATL HUXKEONMUCAHHbIE AENCTBIS.
HaBurauys no nyHKTam MeHio
D YBENNYeHe N yMeHbLLUEHIE 3Ha4eHNs BbIOPAHHOMO napameTpa
\ / ©Knonka ENTER
KHonka ENTER no3BonsSieT BbINOMHUTL HKEONNUCAHHbIE AEACTBUS.

BoiTi B MeHio
[NoaTBEPANTL BbIGOP

BBog, B akcnnyatauuio

Mocne BbINONHEHMS BCEX NEKTPUYECKMX MOAKMIOYEHNIA NEPEXOAUTE K BBOAY CUCTEMbI B 3KCINyaTaLyio.
Onepaumio AO/KEH BbIMOMHATL TONIbKO KOMMETEHTHBIN 1 KBANM(NLMPOBAHHbIA NEPCOHaN.

Y6eanTech B TOM, YTO B 30HE [E/CTBUS aBTOMATUKM OTCYTCTBYIOT NPENSTCTBIAS.

BKntoumTe aneKTponuTaHme 11 BbiNoMHITE yKasaHHbIe Janee onepaumm.

Mopaenb npusoaa

KonuvecTso npuBoaos

MonHas ocTaHOBKa

KannGpoBka fBrxeHns

Mocne nogaymn HaNpsHKEHUs Ha CUCTEeMy BOPOTa BHayane BCerga OTKPbIBAKTCS; AOXAUTECH 3aBEPLLEHMs Xoaa.
HemepnexHo HaxmuTe Ha KHonKy ESC unu Ha kHonky «CTOIM» npu 06Hapy)XeHn HenonagoK, HeMCNPaBHOCTEN,
NOA03PUTENBHOIO LyMa Uin BUGpaumm, a TaKKe Npu HEOXKUAAHHOM NOBELEHNN CUCTEMbI.

Mocne BBOAA B 3KCN/yaTaLMO YOeaUTECH B NMPaBUILHOCTI PaboThl YCTPOMCTBA, UCMONb30BAB KHOMKIA PSAOM C ANCTNIEEM.
Tarxe yoeauTech B TOM, YTO LONOMHUTESbHbIE YCTPOMCTBA PAb0TAIOT NPABIIBHO.

MeHio «DyHKLUN»

A3bIK
[o3BonAeT BLIOPATH A3bIK AUCTIIES.

[LANGUAGE] (S13bIK) [Italiano] (Default) (1TanbaHckmi, no
YMONYaHWH0)
[English] (aHrnuiAckui)
[Francais] (dbpaHLiy3ckii)
[Deutsch] (HemeLKuir)
[Espanol] (ncnaHckui)
[Portugués euro] (nopTyranbckuii —
€BPOMNENCKN BapnaHT)
[Portugués bras] (nopTyranbckuin —
6pasnnbCKuii BapnaHT)
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ABTOMaTMYECKOE 3aKpblBaHUe
MosBonseT akTUBMPOBATL (DYHKLMIO ABTOMATIYECKOIO 3aKPbIBAHNS.

[FUNCTIONS] (®YHKLIUWN) [Automatic Cls.] [Deactivated] (OTKnto4eHo)
(ABTOMaTMYECKOE 3aKpbiBaHUE) [Activated] (Default) (Bknto4eHo, no
YMOM4aHWH0)
MpucyrcTeue onepartopa

Ecnm aTa dyHKUmMS BKNIOYEHa, ABWKEHIE aBTOMATIKM NPK OTKPbIBaHMW (KOMaHAA 2—3) Ui 3akpbiBaHUM (komanaa 2—4)
NpepbIBAETCS, KOraa NPEKPaLLIAETC HAKATUE COOTBETCTBYIOLLEN KHOMKM YNPABNEHMS.
) AkTuBauus aToit hyHKLMM GNOKVPYET BCE APYrUe YCTPOIACTBA YPaBNEHNs.

[FUNCTIONS] (PYHKLWK) [Maintained Act.] (MpucytcTeue [Deactivated] (Default) (OTknto4eHo, no
oneparopa) YMOJT4aHWH0)
[Activated] (Bkmto4eHo)
[When closing] (Tpu 3akpbiBarmm)

06GHapy»eHue npensaTCTBUIA
Mpy BKOYEHUM (DYHKLMI BOPOTA OCTAKOTCS HENOABUXKHBIMU, ECM YCTPOACTBA 6830MaCHOCTI 06HAPYXKMBAKOT NPENATCTBHE.
OYHKUWS EACTBYET NPU 3aKPbITbIX 11 OTKPbITLIX BOPOTAX, @ TAKXKE NOCAE HAXaTWs KHOMKN «CToM».

[FUNCTIONS] (PYHKLWK) [Obstruction Det.] (O6HapyxeHne  [Deactivated] (Default) (OTkntoueHo, no
NpensiTCTBUN) YMONYaHWH0)
[Activated] (Bknto4eHo)

CamopamarHocTuka ycTponcTs 6e30nacHoCTH
AKTUBMPYET NPOBEPKY PaboThl (DOTO3NEMEHTOB, MOAKIMIOYEHHBIX K BXOAAM, NOCNE KX/I0/ KOMaH[b! OTKPbIBaHNS 1
3aKPbIBaHMA.

[FUNCTIONS] (®YHKLUW) [Safety devices test] (WcnbiTanuss  [Deactivated] (Default) (OTkntoyeHo, no
Ha 6e30nacHOCTb) YMOYaHWHo)
[CX]
[CY]
(074
[CX+CY]
[CX+CZ]
[CY+CZ]
[CX+CY+CZ]

NpeaBapuTenbHOE BKNKOYEHUE CUTHANBHOI Namnbl

MpefBapUTENbHOE BKIIOUEHNE CUTHATBHOM NTaMMbl NEPEL KKAbIM [BKEHNEM aBTOMATHKNA.

MpofoMKUTENLHOCTD NPeABapUTENIbHONO BKIKYEHUS HAacTpamBaeTcs ¢ NoMoLubio (yHKuuu [Pre-flashing t.]
(Bpems npenBapuTenbHOrO BKIOYEHWS CUTHANBHON 1amnbl)

[FUNCTIONS] (®YHKLIUWN) [Preflashing] (MpepBaputensHoe [Deactivated] (Default) (OTknto4eHo, Mo
BKJIIOYEHWE CUrHaJIbHOI N1amnbl) YMOSYaHWHo)
[Activated] (Bknto4eHo)



dyHKuma «Monotok»

Mpex /e Yem BbINONMHNATL KOMaHTy Ha OTKPbIBAHIE UMM 3aKPbIBaHUE, BOPOTA JABSAT HA MEXaHUYECKMIA yriop B TEYEHME
HECKOMbKMX CEeKyH[, NOMOras TeM CamMbIM OTKDbITb 3NIEKTPO3AMOK.

Bpemsi joxuma Hactpauaetcs ¢ nomoLubto yHkuum [Jolt stop T.] (Bpems BKntoyeHns yHKuUM «MonoToK»)

[FUNCTIONS] (PYHKLWK) [Jolt stop] (chyHkuus «<Monotok»)  [Deactivated] (Default) (OTkntoueHo, no
YMONYaHWHo)
[Close] (3akpbiBaHue)
[Open] (OTKkpbIBaHWE)
[Open-Close] (OTKpbIBaHME-
3aKpblBaHME)

MonHas ocTaHoBKa
OcTaHaBn1BaeT BOPOTA M OTMEHSIET NOCNEAYHOLNA LMK aBTOMATUYECKOrO 3aKpblBaHWs. [1ns BO30GHOBNEHUS [BUXKEHNS
Heo6X0AMMO MCMONb30BaTb COOTBETCTBYIOLLIEE YCTPOACTBO YNPaBNEHNS.

[FUNCTIONS] (®YHKLIUWN) [Total Stop] (MonHas ocTaHoBKa) [Deactivated] (OTknto4eHo)
[Activated] (Default) (BkntoyeHo, no
YMOSYaHWto)

BxopHble KoHTaKTbl CX
Mo3BonsieT 3aKpennTb 3a KOHTakTamu CX OfIHY 13 [OCTYMHbIX (YHKLNIA.

[FUNCTIONS] (PYHKLMK) [CX Input] (Bxog CX) [Deactivated] (OTkno4eHo)
[C1] = OTkpblBaHuE B pexuMe
3aKpbIBaHMS ((POTOANEMEHTBI)
[C2] = 3aKpblBaHe B pexume
OTKPbIBaHWS ((DOTOANEMEHTBI)
[C3] = YacTnyHas ocTaHoBKa (Mo
YMOM4aHWt0) TONbKO MPK BKITKOYEHHO
(hyHKUWN [ABT. 3aKpbIBaHVE].
[C4] = O6HapyeH1e NpensTcTBIS
(choToanemeHTbI)
[C7] = OTkpblBaHME B pexunMe
3aKPbIBAHMS (HyBCTBUTENbHbIE
npocnnu)
[C8] = 3akpbiBaHue B pexime
OTKPbIBaHWS (HyBCTBUTENbHbIE
npocnnu)
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BxopHbie KOHTaKTbl CY
Mo3BonsieT 3aKpennTb 3a BXOAHbIMI KOHTakTamu CY OfiHy 13 AOCTYMHbIX MYHKLUWIA.

[FUNCTIONS] (®YHKLIUWN) [CY input] (Bxopg CY) [Deactivated] (Default) (OTknto4eHo, Mo
YMOSYaHWto)
[C1] = OTkpbIBaHME B pexxume
3aKpbIBaHMS ((POTOANEMEHTBI)
[C2] = 3aKpblBaHe B pexume
OTKDbIBaHWS ((DOTOANEMEHTBI)
[C3] = YacTnyHas ocTaHoBKa TofbKo
NPV BKIIOYEHHON (YHKLIAK [ABT.
3aKpblBaHME].
[C4] = O6HapyeH1e NpensTcTBIs
(choToanemeHTbI)
[C7] = OTkpbIBaHME B pexxume
3aKPbIBAHMS (HyBCTBUTENbHbIE
npocnnu)
[C8] = 3akpblBaHe B pexume
OTKPbIBaHWS (HyBCTBUTENbHbIE

npocnnu)
Bxop, GZ
MosBonsieT cBA3aTh ¢ Bx0AOM CZ 0fHY 13 AOCTYMHBIX (DYHKLMA.
[FUNCTIONS] (PYHKLMK) [CZ input] (Bxopg CZ) [Deactivated] (OTkm04eHO)

[C1] = OTkpblBaHMe B pexuMe
3aKpbIBaHMS ((POTO3NEMEHTBI) (M0
YMOSYaHWHo)

[C2] = 3akpbiBaHue B pexime
OTKPbIBaHUS ((DOTOSNEMEHTbI)

[C3] = YacTnyHas ocTaHoBKa Tonbko
NPV BKIOYEHHON (YHKLMK [ABT.
3aKpbIBaHME].

[C4] = O6HapyxeHne NpensaTcTBUs
(choTo3NEMEHTBI)

[C7] = OTKpbIBaHKE B peXMme
3aKPbIBaHUS (HyBCTBUTENbHbIE
npodunm)

[C8] = 3akpbiBaHue B pexume
OTKPbIBAHWS (HyBCTBUTENbHbIE
npodunm)

JoXuM npu 3aKpbiBaHNN
B KOHEUHOI TOUKE 3aKpblBaHIst BOPOT MPUBO/LI BBIMOMHSIOT JOXMM CTBOPOK B TEUEHUE HECKOMbKIX CEKYH,

[FUNCTIONS] (PYHKLWK) [CI. Thrust] (Aoxum npu [Deactivated] (Default) (OTknto4eHo, no
3aKpblBaH1K) YMONYaHWH0)
[Activated] (Bknto4eHo)



3amok

M03BONAET HA3HAYUTb KOMaHZY Ans Pa36oKMPOBKM ANEKTPO3amMKa.
[FUNCTIONS] (®YHKL1K) [Lock] (3amok)

KoHdmrypauum

Mo3BonseT HACTPOUTL 3aMELNEHNE 11 KOHEYHBIE MOSIOKEHNS.

[Deactivated] (Default) (OTknto4eHo, Mo
YMOSYaHWto)

[Close] (3akpbiBaHue)

[Open] (OTKkpbIBaHNE)

[Open-Close] (OTkpbIBaHMe-
3aKpblBaHME)

[Slwdwn] (3amepn.) u [OpLs-CISloDwn] (KB oTkp.-3amep,i. 3aKp.) AOJKHbI HACTPAUBATLCS C MOMOLLBI)

hyHkumm [Slwdwn time] (Bp. 3amep.).
[FUNCTIONS] (PYHKLWK) [Config] (KoHcpwr.)

KoHueBble BblKNoyaTenm
[M03BONSIET HACTPOUTL KOHTAKTbI KOHLIEBbIX BbIKMKOYaTenelt kak H.P. uan H.3.

[FUNCTIONS] (®YHKL1W) [Limit switch] (KoHueBoi
BbIK/IOYATEND)

Komanpa 2-7

[ing 3aKpenneHus KoMaHpl 3a YCTPOMCTBOM, NOAKMOYEHHBIM K KOHTaKTam 2-7.

[FUNCTIONS] (®YHKLIUM) [2-7 Command] (Komaga 2-7)

[Slwdwn] (3amenneHne) = 3amefieHve
MpY OTKPbIBAHNM 1 3aKPbIBAHNM
[OpLs-ClISloDwn] (KB otkp.-3ameps.
3aKp.) = CpabaTbiBaHMe KOHLIEBOrO
BbIK/IOYATENS MPY OTKPbIBAHMIA 1
3amMefIEHe MPY 3aKPbIBAHNN.
[ENCODER] = 3Hkogep (no
YMOYaHWto)

[Time LS] (KB no Taiimepy) =
OcTaHoBKa B KpaiHuX NOMOXXEHUSX N0
Taimepy

[Limit switch] (KoHLEeBOW BbIKio4aTenb)
= OcTaHOBKa B KpaiiHIX MONOXEHNSIX
NPy OTKPbIBAHWM 1 3aKPbIBAHNM

[N.C.] (H.3.) (no ymonyaHwto)
[N.O] (H.P)

[Open-Close](Default) (OTKpbITb-
3aKpbITb, MO YMOMYaHIO)

[Open Stop Close] (OTkpbITb - CTON -
3aKpbITh)

- TepeBof, 0pUrMHasbHbIX MHCTPYKLMI
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PeXxum ynpaBneHus ans KOHTakTos 2-3P
MprcBanBaeT PEXMM YNPaBNEHNs YCTPOACTBY, NOAKMIOYEHHOMY K KOHTaKTy 2-3P.

[FUNCTIONS] (®YHKLIUWN) [2-3P command] (Komanpa 2-3P)  [Partial] (HacTnyHoe)
CTeneHb OTKPbIBaHMsI CTBOPKM
HacTpamBaeTCs C NOMOLLbH
thyHkumu [Partial open] (YacTtuyHoe
OTKpbIBaHUe) B MeHio [SET TIMES]
(PETYNIMPOBKA BPEMEHMW).
[Pedestrian] (Default) (4ns newwexonos,
10 YMONYaHWH0)

BcnomorarenbHas namna
Mo3BonsieT BbIGPATb PeXXIM PaBOTbl OCBETUTENBHOMO YCTPONCTBA, NOAKMIOYEHHOIO K BbIXOZY.

[FUNCTIONS] (PYHKLMK) [Light E] (Jlamna E) [Flashing light] (Default) (Murae, no
YMOSYaHWto)
[Courtesy] ([ononHuTenbHoe
OCBELLIEHME)
Jlamna ocTaeTcs BK/IYEHHON Ha 5
MUHYT.
[Cycle] (Linkn)
Jlamna ocTaeTcs BK/YEHHON B
TEYEHIe BCEro BPEMEHN JIBVKEHNS.
Jlamna ocTaeTcs BbIKJIIOYEHHOI,
€C/N He YCTaHOB/EHO BpPeMsi
ABTOMATHUYECKOr0 3aKpbIBaHUS.

Bbixop B1-B2
Mo3BoNSIeT HACTPONTL PEXIM PaBOThbl KOHTAKTA.

[FUNCTIONS] (PYHKLWK) [Output B1-B2] (Bbixop B1-B2) [Monostable] (Button)
(MoHocTabunbHbIi, KHOMKa)
[Bistable] (Switch) (BucTabunbHbil,
nepekyaTesb) (Mo yMonyaHuio)

Appec CRP
HacTpolika Homepa nepudepuitHoro yeTpoiicTea. GyHKLMS He0OX0A/Ma B TOM Ciy4ae, N B OAHOW CUCTEME UCNONb3YEeTCs
HECKOJbKO aBTOMATUYECKMX MPYBOLOB.

[FUNCTIONS] (®YHKLIUWN) [CRP address] (appec CRP) ot [1] no [32]

CkopocTb nepefaymn aaHHbIx CRP
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb COBAVHEHIS S CUCTEMbI YAANEHHOr0 0CTyNa.

[FUNCTIONS] (®YHKLMW) [CRP Baudrate] (CkopocTb [1200]
nepepaymn paHHbix CRP) [2400]

[4800]
[9600]
[19200]
[38400] (no ymonyaHuto)
[57600]
[115200]



0cBoGOXAEHMe 0T NPensTCTBUSA

B crniyyae 06Hapy»eHist NPENSTCTBMS YyBCTBATENbHBIM MPOINEM UK aMMEPOMETPUYECKIM IATYNKOM 3NIEKTPOHHOI MNaThl
HanpaB/eHIne BUXEHUS U3MEHABTCA AN1A 06eCredeHInst pOCTPAHCTBa, A0CTATOYHOTO /1A YCTPaHEHWS MPensTeTBus.

Mp1 OTKIOYEHHOM (hYHKLIMN HANPABNEHNE ABVXKEHIS N3MEHSIETCS, NOKa He GYeT AOCTUMHYTO KpaitHee NonoKeHue.

[FUNCTIONS] (PYHKLMK) [[Obstruction free] (MpenatctBus  [Deactivated] (Default) (OTkntoyeHo, no
OTCYTCTBYIOT) YMONYaHWH0)
[Activated] (Bknto4eHo)

Konnuectso npueopos
YcTaHaBNMBAET KONMYECTBO MPUBOAOB, YNPABASIHOLLIAX BOPOTAMM.

[SET TRAVEL] (HacTtpoika xopa) [No. of Motors] (Konnyecteo [M1+M2] (no ymonyaHmio)
NPUBO/0B) [M2]

Mopenb npuBoaa
YcTaHaBNMBAET TWN YCTAHOBMEHHOMO aNEKTPONPUBOAA.

[SET TRAVEL] (Hactpoiika xopa) [Motor Type] (Tun npusopa) [FROG-F4024E] (no ymonyaHuto)
[FROG-J]
[FROG-FL]
[AMICO]
[MYTO]
[AXO-ATS]
[FAST]
[FERNI]
[ATI)

CKopoCTb ABMXEHUS
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb ABWKEHMS (B MPOLIEHTHOM COOTHOLLIEHUN K MAKCUMabHO/ CKOPOCTH).

[SET TRAVEL] (Hactpoiika xopa) [Maneuver speed %] (CkopocTb ot [20 %] £o [100 %] (no ymonyauio
ABWXeHna %) 100 %)

CKOpoCTb 3aMepneHust
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aMEfIEHNS (B NMPOLIEHTHOM COOTHOLLEHN K MaKCUMarbHOM CKOPOCTH).
[SET TRAVEL] (Hactpoiika xopa) [Slowing down speed %] ot [5%)] 10 [80%)] (no ymonyaHuo 80%)
(CkopocTtb 3amepneHus)

3amepnieHHOe Hayano ABMKeHus
VlcnonbayeTcst NS HaCTPOVIKN 3a[ePXKM Ha HECKONbKO CEKYHZ, Nepes, BLINOHEHNEM Kax/I0i KOMaH bl OTKPbIBAHUS 1
3aKPbIBAHMA.

[SET TRAVEL] (HacTpoiika xopa) [Soft Start] (MnaBHbIN NyckK) [Deactivated] (Default) (OTknto4eHo, no
YMONYaHWH0)
[Activated] (Bknto4eHo)
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YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBOI CUCTEMbI 0GHapYXXeHUsl NPENnsATCTBUIA

[ dyHKums fOCTYNHA TONLKO B TOM CAy4ae, ecau thyHKUMA [IHKoAep] BbIKNKYeHa.

Ecnmn dyHKUMS OTKNIOYEHA, aBTOMATUKA 0CTAaHaBNAMBAETCS NPY 06HAPYXXEHUU NPEnsTCTBUS.

[Inst perynupoBKmM YyBCTBUTENBHOCTY CUCTEMbI OGHAPYXKEHUS MPENSTCTBUIA.

B 3aBucyMOCTI OT NapameTpa, ycTaHoBAeHHOro Ans dyHKuuy [Config] (KoHdKr.), BO3MOXHbI pa3niyHble AE/CTBIS Npu
06HaPY)XEHNN NPENATCTBIAS.

[Time LS] (KB no Taiimepy) - 0CTaHOBKa CTBOPOK BO BPEMS [IBUMKEHNS.

[Limit switch] (KoHLieBOI BbIKOYATENb) - U3MEHEHE HAMPABNEHNS ABVKEHIS HA NPOTBONONOXKHOE.

[Slwdwn] (3amenneHue) - N3MeHeHNe HaNpaBneHst ABUKEHIS 1 OCTAHOBKA CTBOPOK MPU 3aMeIEHIN.
[OpLs-CISloDwn] (KB oTkp.-3ame. 3aKp.) - USMEHeHWE HanpaBNeHUs JBVKEHNS 1 OCTAHOBKA CTBOPOK MPY 3aMeNeHun B
BPEMS 3aKPbIBAHNS.

[SET TRAVEL] (Hactpoiika xopa) [Amperon. Sens.] [Deactivated] (Default) (OTkmtoueHo, no
(YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBOW YMOSYaHWHo)
CUCTEMbI) [Activated] (Bkmto4eHo)

TokoBas cucTema 3awuThbl

[Inst perynupoBKmM YyBCTBUTENBHOCTY TOKOBOV CUCTEMbI OOHAPY)KEHWS NPENATCTBAIA.

DyHKUMS BOCTYNHA TONLKO B TOM Cilyyae, ecnu BKveHa yHKums [Amperon. Sens.] (YyBCTBUTENBHOCTD
TOKOBOWN CUCTEMDbI).

[SET TRAVEL] (Hactpoiika xopa) [Amperom. Travel] (Xon TokoBO1
CUCTEMbI)

Bpems 3amepnexus

YCTaHaBNMBAET BPEMS 3aMELIEHNA NEPEL, KAXIbIM 13 KOHLEBbIX BbIKIIO4ATENEN.

9T1a (hyHKLMS JOCTYNHA TONLKO B TOM ciyyae, ecnu 3aaadbl napametpbl [OpLs-CISloDwn] (KB oTkp.-3amean.
3akp.) unu [Slwdwn] (3amegn.) ans yHkumm [Config] (KoHdur.).

[SET TRAVEL] (Hactpoiika xopa) [Slwdwn time] (Bpems ot [0 c] go [30 c] (no ymonyaruio 20 c)
3amepsneHus))
YyBCTBUTENBHOCTDb
MpeaHasHayeHa Ans perynnpoBKy YyBCTBUTENBHOCTY CUCTEMbI OGHAPYXXEHNS MPENSTCTBUIA.
[ENCODER] (3HKOZEP) [Sensitivity] (YyBCcTBUTENBHOCTD) [Activated] (Default) (Bknto4eHo, no
971a (hyHKUMS JOCTYNHA TONbKO YMOnYaHuio)
B TOM CJly4ae, ecnu BKIKOYEeH [Deactivated] (OTkn04€eH0)

napametp [ENCODER] (3HKOZEP)
thyHkuum [Config] (KoHdwr.).

YyBCTBUTENBHOCTb NPU ABUMKEHNN
3712 (DYHKLMS MO3BONSET OTPErYNIMPOBATH YYBCTBITENIbHOCTb CUCTEMbI 3aLLMTLI BO BPEMS ABUKEHS.
37a (hyHKUMA BOCTYNHA TONLKO B TOM Clyyae, eciiv akTuBupoBaHa yHKums [Sensitivity] (YyBCTBUTENBHOCTD).

[ENCODER] (3HKO/IEP) [Travel Sensitivity]

1) 3ra chyHkums poctynHa Tonbko  (YyBCTBUTENbHOCTD X0pa)
B TOM C/ly4ae, eCu BKIIOYEH

napameTp [ENCODER] (3HKOZEP)

thyHkuum [Config] (KoHdwr.).



YyBCTBUTENBHOCTb NPU 3aMeIEHUN ABVKEHUS

3Ta HacTpoiika No3BONSIET OTPETYNIMPOBATb YyBCTBUTENBHOCTH CHCTEMBI 3ALLMTLI HA 3TANE 3aMeaNeHNs.

JTa hyHKUMS AOCTYNHA TONLKO B TOM Clyyae, ecny akTueupoBaHbl hyHKuuu [Sensitivity] (yBCTBUTENBHOCTD) M
[Enc. Slwdwn] (3amepneHue aHKogepa)

[ENCODER] (3HKOZIEP) [Slodwn. Sens.]

31a (hyHKuMs pocTynHa Tonbko  (YYBCTBUTENLHOCTL 3ameAsIeHus)
B TOM CJIy4ae, eciv BKIIOYEH

napameTp [ENCODER] (3HKOZIEP)

thyHkuum [Config] (KoHdwr.).

Touka Ha4yana 3amepnenns M1 npu oTKpbiBaHUN

HacTpolika To4KM Hayana 3ameaieHyst npu OTKpbiBaHU M1 (B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHUM K OOLLIEMY XOZY).

31a (hyHKLMA JOCTYNHA TONLKO B TOM CAy4ae, ecnu aktueuposaHa yHkums [Enc. Slwdwn] (3ameanexune
3HKofepa)

[ENCODER] (3HKOZEP) [M1 Op. Siwdwn %] (3ameanenne 0T 1 % 10 60 % (Mo ymonyanuo 10 %)
L) 3ta chyHkums poctynHa Tonbko M1 npu oTKpbiBaHuM, %)

B TOM CNly4ae, eC/u BKIHOYEH

napametp [ENCODER] (3HKO/EP)

thyHkuum [Config] (KoHdwr.).

Touka Hayana 3ameanedns M1 npu 3akpbiBaHun

HacTpolika To4KM Ha4ana 3ameaneHnst npu 3akpbiaHui M1 (B NPOLEHTHOM OTHOLLIEHWM K 0BLLEMY XOAY).

] 97a dhyHKLMS OCTYMHA TONLKO B TOM Cy4ae, eCAV aKTUBMPOBaHa thyHKuus [Enc. Slwdwn] (3amepnenve
3HKoAepa)

[ENCODER] (3HKOAEP) [M1 CL. Slwdwn %] 071 % 1o 60 % (no ymonyanmio 10 %)
£ 37a (hyHKums focTynHa Tonbko  (3amepnenue M1 npu
B TOM CJiy4ae, ecnu BKIH0YeH 3aKpblBaHUK, %)

napamvetp [ENCODER] (3HKOZEP)
thyHkumm [Config] (KoHdur.).

Touka 3amepsieHus1 Npu OTKpbiBaHun M2
HacTpoiika Toukn Ha4ana sameaneHns npu 0TkpbIBaHA M2 (B NPOLEHTHOM OTHOLLEHUN K OBLLIEMY XOAY).
31a (hyHKUMA BOCTYNHA TONLKO B TOM CAyyae, ecnv aktusuposaHa yHkums [Enc. Siwdwn] (3amepnenve
3HKofepa)
[ENCODER] (3HKOZEP) [M2 Op. Slwdwn %] (3amegnedne 0T 1 % 10 60 % (no ymonyaHuio 10 %)
9Ta (hyHKUMS [OCTYNHA ToNbko M2 npy oTKpbiBaHUH, %)
B TOM C/ly4ae, eciyi BKIHYEH
napametp [ENCODER] (3HKOAEP)
tyHkuum [Config] (KoHdwr.).

- TepeBof, 0pUrMHasbHbIX MHCTPYKLMI
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Touka 3amepneHusi npu 3akpbisaiuu M2

HacTpoiika Touki Ha4ana 3ameaneHns npu 3akpbiBaHuin M2 (B NPOLIEHTHOM OTHOLLIEHMM K OGLLIEMY XOfy).

JTa hyHKUMS AOCTYNHA TONLKO B TOM Cly4ae, ecnu aktuemposaHa dyHkums [Enc. Slwdwn] (3amepnequne
3HKofepa)

[ENCODER] (3HKOAEP) [M2 CL. Slwdwn %] (3amepnenne 0T 1 % 10 60 % (Mo ymonyaruo 10 %)
97a hyHKuys focTynHa Tonbko M2 npu 3akpbiBaHu)

B TOM CNly4ae, eCu BKIOYEH

napamertp [ENCODER] (3HKOZEP)

thyHkuum [Config] (KoHdwr.).

Hauano octaHoBku npuBoga M1 npu 3akpbiBaHUN
HacTpolika To4YKM Ha4ana 0cTaHOBKM Mpu 3akpbiBaHu M1 (B MPOLEHTHOM OTHOLLIEHWM K OBLLEMY XOAY).

[ENCODER] (3HKOLEP) [M1 CL Appr. %] (Yckopenue M1 071 % 10 15 % (no ymonyaxuo 15 %)
37a (hyHKUMS [OCTYNHA TONLKO NPV 3aKPbiBaHUu, %)

B TOM CNly4ae, eCAM BKITHUEH

napametp [ENCODER] (3HKOZEP)

thyHkuum [Config] (KoHdwr.).

Hayano octaHoBku npusoaa M2 npw 3akpbiBaHUU
HacTpoiika TouK1 Hayana 0CTaHOBKY NPpK 3aKpbiBaHK M2 (B NPOLIEHTHOM OTHOLLEHIM K 06LLEMY XOZY).

[ENCODER] (3HKOAEP) [M2 CL Appr. %] (Yckopenue M2 0711 % po 15 % (no ymonyanmio 15 %)
L) 3ra chyHkums pocTynHa Tonbko  MPY 3aKpbiBaHU, %)

B TOM CNly4ae, eC/ BKIOYEH

napametp [ENCODER] (3HKO/EP)

thyHkumm [Config] (KoHdur.).

Hayano octaHoBku npusoga M1 npu oTKpbiBaHUK
HacTpoiika TouKi Ha4ana 0CTaHOBKI MPUBOAA MpY OTKPbIBaHM M1 (B MPOLEHTHOM OTHOLLIEHUN K 0BLLIEMY XOAY).

[ENCODER] (3HKOZEP) [M1 OP Appr. %] (Yckopenune M1 0T 1 % 1o 15 % (no ymonyanmio 15 %)
37a (hyHKLVS OCTYNHA TONbKO NPV NpuGnIKeHnm, %)

B TOM C/ly4ae, eciyi BKIHYEH

napametp [ENCODER] (3HKOZEP)

thyHkuum [Config] (KoHdwr.).

Hauano octaHoBku npuBoaa M2 npu 0TKpbIBaHUU
HacTpolika To4YKM Ha4ana 0CTaHOBKM Mpu OTKPbIBaHUM M2 (B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHUM K OOLLEMY XOAY).

[ENCODER] (3HKOLEP) [M2 OP Appr. %] (Yckopexue M2 0T 1 % no 15 % (no ymonyanmio 15 %)
[ 37a chyHKLMA KOCTYNHA TONBKO  MPM OTKPbIBaHUM, %)

B TOM CNly4ae, eCNu BKIOYEH

napametp [ENCODER] (3HKOZEP)

thyHkuum [Config] (KoHdwr.).



KanuGpoBKa ABMKeHUs
3anyckaeT aBToMaTU4ecKoe Onpe/eneHine napamMeTpoB xoaa.

[ENCODER] (3HKOLEP) [Calibrate Gate-Swing] [Confirm? (no)] (MoaTBEPANTL? (HET))
3J1a thyHKums goctynHa Tonbko  (Kanubpoeka aBuKeHus) [Confirm? (yes)] (MoaTBEpANTL? (Aa))

B TOM C/ly4ae, eCinu BKIIH4eH
napamertp [ENCODER] (3HKOZEP)
tyHkuuu [Config] (KoHdpur.).

Bpems aBTOMaTUYeCKOro 3aKpbiBaHus
YcTaHaBnMBaeT BpeMs, KOTOPOe [O/KHO NPOUTY Nepes TeM, Kak akTUBMPYETCS aBTOMATUYECKOE 3aKpbiBaHIE MOCe
JOCTUDKEHNS KPANHE TOUYKN OTKDbIBAHNS.

972 (hyHKLMS HeaKTMBHA Npu cpabaTbiBaHMK YCTPONCTB 6e30NacHOCTY B pe3ynbTaTe 06HapYXeHUs NPensTcTBus,

nocse HaXxaTus KHoMkmn «CTon», Npyu BPEMEHHOM OTKJIIOYEHWUI INEKTPOIHEPrM U 0OHAPYXKEHUS OLLINOKM.

[SET TIMES] (HACTP. BPEMS) [A.C.T] (Bpems aBTomatyeckoro ot 0 40 300 cekyHA (Mo ymonyaHuto
3aKpblBaHuA) 10 cekyHp)

Bpems aBTOMaTM4€CKOro 3aKpbiBaHWS NOCANE OTKPbIBAHUS NSl NELLEX0/0B

YcTaHaBNMBaeT BPEMs, KOTOPOE [IOMKHO NPOiTY Nepef TeM, Kak akTUBUPYETCS aBTOMATUYECKOE 3aKpbiBaHie, Kak TONbKO
6yneT AOCTUTHYTO KOHEYHOE MONOXEHME NPY OTKPBIBAHIM NS NELIEXOA0B (NOMHOE OTKPbIBAHWE TONBKO OAHON 13 IBYX
CTBOPOK) MMM YACTUYHOM OTKPbIBAHWM (YaCTUYHOE OTKPbIBAHIE TOMBKO OAHON M3 [IBYX CTBOPOK).

[SET TIMES] (HACTP. BPEMS) [Pedestrian ACT] (Bpems ot 0 10 300 cekyH (Mo ymMonyaHmio
ABTOMAaTN4YeCKOro 3aKpbiBaHus 10 cekyHa)
nocne nponycka newexoaa)

Bpems pa6oTbl
YcTaHaBnvBaeT BpeMs paboTbl MPUBOAA NPU OTKPbIBAHWI WK 3aKPbIBAHNN.

[SET TIMES] (HACTP. BPEMS) [Working Time] (Bpemsi pa6oTbi) ot 10 fo 150 cekyHz, (Mo ymonyaHuto
90 cekyHn)

3apepxka npu oTKpbiBaHum M1
PerynupyeT 3anepxky, ¢ Kotopo M1 HaumHaeT oTKpbIBaThbes nocne M2.

[SET TIMES] (HACTP. BPEMS) [Open Delay M1] (3apepxka ot 0 o 10 cekyHz (Mo ymonyanmio
OTKpbIBaHua M1) 2 CeKyHn)

3apepxKa npu 3akpbiBaHum M2
PerynupyeT 3aaepxky, ¢ KoTopon M2 HauMHaeT 3akpbiBatbest nocne M1.

[SET TIMES] (HACTP. BPEMS) [Cl.Delay M2] (3apep»ka ot 0 1o 60 cekyHz, (Mo ymonyaHnto
3aKpbiBaHus M2) 2 CekyHn)

Bpems npesBapuTeNbHOro BKOYEHUS! CUTHANBHON laMnbl
YcTaHaBnMBaeT Bpems NpeABapuUTeNbHOM BKIOYEHUS CUMHANBHON Nambl NEPes, KXKAbIM ABVKEHWEM Linaroayma.

[SET TIMES] (HACTP. BPEMS) [Pre-flashing t.] (Bpems ot 1 0 60 cekyHz (Mo ymonyanmio
npeABapuUTeNbHOro BKIIOYEHUS 5 cekyHz)
namnbi)
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Bpems cpabaTbiBaHUs 3N€KTPO3aMKa
PerynupyeT Bpemst pa36riokMpPOBKIA 3NEKTPO3aMKa, KOTOPOE [IOMKHO MPOIATY NOCNE KOMaHbl Ha OTKPbIBAHUE Wi
3aKPbIBAHME.

[SET TIMES] (HACTP. BPEMS) [Lock time] (Bpems 6nokupoBkM) 0T 1 10 5 CeKyHA (N0 ymonyaHuo
2 CekyHn)

Bpems cyHkuuu «Monotok»
PerynupyeT Bpems JoX1Ma NPUBOfA NOCNE KOMaHbl Ha OTPLIBAHUE WKW 3aKPbIBAHNE.

[SET TIMES] (HACTP. BPEMS1) [Jolt stop T.] (Bpemsi BKnioueHus ot 1 10 10 cekyHA (Mo ymonyaHmio
thyHKuMmn «Monotok») 1 cekyHpa)

HoBblih nonb3oBarenb

Mo3BonsieT 3aperncTprpoBath 40 250 NoNb30BaTeNell 1 NPUCBONTL KXKAOMY 113 HIAX ONPEAENeHHYI0 MYHKLMIO.
Jlo6aBneHue ocylecTBASETCS C MOMOLLbIO NynbTa [1Y unu apyroro ycTpoiicTea ynpaenenus. Mnatbl,
KOHTpONMpyoLLyme yctponcTea ynpasnenus (AF - R700 - R800), LomkHbl 6biTb BCTaBNEHbI B COOTBETCTBYHOLUME
pasbembl.

3arpyauTe c caitta docs.came.com Moaynb «CMNCOK 3APETUCTPUPOBAHHbIX MOJb30BATENE», Ha6pas
L20180423.

[USERS] (M0JIb30BATE/N) [New User] (HoBbiii [Deactivated] (OTkm04€HO)
nonb30BaTenb) [2-7] (MoLuaroBebiv uam
MOCNEA0BATENbHBINA PEXIM)
[Opens] (OTKpbITh)
[B1-B2]
[2-3P] (Mponyck netuexoaa unm
YaCTUYHOE OTKPbIBAHIE)

1 -BbibepuTe (yHKLO, KOTOPYIO
KeNnaeTe HasHauUTb NoNb30BATEN!O.
2 -MopTBepanTe, HaxaB ENTER.
TpebyeTcs BBOA Kofia M0O/b30BaTENS.

3 -0TnpaBbTe Kog, C YCTponcTBa
yNpaBneHuns.

[loBTOPUTE MpOLEAYPY ANs 106aBNEHNSs

JpYriiX nosb3oBaTene.

U3meHeHue nmeHn
[M03BONSET U3MEHWUTD VIMS MONb30BATENS AN CBA3AHHbINA C HUM Homep.

[USERS] (N0/Ib30BATENN) [Edit. name] (M3MeHeHve MMern)

W3meHeHue Kopa
M03BONSET N3MEHNTD KOZ, YCTPONCTBA YNPaBNEHMS, CBS3AHHOMO C MOb30BaTene.

[USERS] (N0/Ib30BATENN) [Edit Code] (M3MeHuTb Kop)



CBsizaHHasa (hyHKUMA
CBA3bIBAET (YHKLMIO YNPaBNEeHNs C Nonb30BaTeNeMm.

[USERS] (M0JIb30BATE/N) [Associated Funct.] (CBsa3aHHas [2-7] (MowuaroBebiv uam
thyHKuMS) nocnenoBaTenbHbI Pexim)
[Opens] (OTKpbITh)
[B1-B2]

[2-3P] (Mponyck netuexoaa unm
YaCcTUYHOE OTKPbIBAHME)

YnaneHue nonb3oBarens
YnanseT 0fHOro 13 3aperucTp1poBaHHbIX NONb30BATENEN.

[USERS] (M0JIb30BATEJIN) [Remove Usr] (Yaanutb
nonb3oBarens)

Ynanutb Bcex nonb3oBartenen
YnanseT BCex 3aperucTprpoBaHHbIX Nofb30BaTeNei.

[USERS] (M0JIb30BATE/HN) [Delete all Usr] (Yaanutb Bcex [Confirm? (no)] (MoaTBEPANTL? (HET))
nonb3oBartenen) [Confirm? (yes)] (MogTBepauTL? (1a))

PesepBHast Konusa
M03BONSIET COXPaHMTH laHHbIE MONb30BaTENEN W HACTPONKI CUCTEMbI HA KapTe NamsTy.

[USERS] (M0JIb30BATE/HN) [Backup data] (Pe3epBHoe [Confirm? (no)] (MoaTBepaNTL? (HET))
KONMPOBaHWe AaHHbIX) [Confirm? (yes)] (MonTBepauTL? (1))
MonTeepanTe, Haxas ENTER.

3arpy3ka faHHbIX

M03BONSET 3arpy3nTh AaHHbIE MONb30BATENEN U HACTPONKM CUCTEMBI C KAPTbl NaMSTH.

Mnatbl ynpaBneHus JO/MKHbI ObITb OFHON 1 TON XKE BEPCUM, B MPOTUBHOM Ciyyae GyfeT BO3MOXKHO 3arpy3uTb
TONbKO JJaHHbIE NONIb30BaTeNel.

[USERS] (M0JIb30BATEJIN) [Restore backup] (3arpy3ka [Confirm? (no)] (MoaTBEPANTL? (HET))
AaHHbIX) [Confirm? (yes)] (MogTBepanTb? (0a))

Papuopekopep
Mo3BonsieT BbIGpATh TN PAAMOKOAA NEPeaaTuNKOB, YPaBASIOLMX aBTOMATUKON.

Mpu BbIGOPE TVNA paaMoKoaa NepeaaTynkoB [[nHamuyeckuii kog] unum [knroueBoi 610k TW] — coxpaHeHHble 1o

TOro nepefaTynku ¢ oTnyarLwmMmea TunoMm paguokoaa yaanarTca us namaTu.

[USERS] (M0JIb30BATEJIN) [Radio decoder] (Papnopexkopep) [All decoders] (Bce nekoaepbl)
[Rolling code] (duHamnyeckuii ko)
[TW Key block] (KntoueBoii 6ok TW)

- TepeBof, 0pUrMHasbHbIX MHCTPYKLMI
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ABTOMaTMYECKOE OnpeaeneHne Koaa

M03BOMSIET 3aNOMHUTb HOBbII NEPEAATUMK, CKOMMPOBAB Y)XKe CYLLIECTBYHOLLMIA Ge3 BbINONHeHNs npoLieaypbl [New User]

(HoBblit nonb3oBatens).

[USERS] (M0JIb30BATE/HN) [Self-Learning] (ABTomMaTHyeckoe
onpepeneHue Kopa)

Bepcusa
Moka3biBaeT HOMEp BEPCUM MPOLLNBKIA.

[INFO] (MH®O0) [Version] (Bepcus)

Konnyectso uuknos
MoKa3bIBAET YNCNO BbIMOMHEHHBIX PABOUMX LIKIOB.

[INFO] (MH®0) [Number of Runs] (Konuyectso
LMKNOB)

HauanbHoe coo0LweHne
[No3BONSET N3MEHWUTb Ha4anbHOE COOOLLEHNE.

[INFO] (MH®O) [Open. Msg.] (HayanbHoe
coobLueHue)

Copoc cuctembl
VlcnonbayeTcst Ans BOCCTAHOBNEHNS 3aBOfICKMX HACTPOEK.

[INFO] (MH®O0) [System Reset] (Copoc cuctembi)

[Deactivated] (Default) (OTknto4eHo, no
YMOSYaHWIo)
[Activated] (Bknto4eHo)

[WWW.CAME.COM] (no ymonyaHuto)
Haxxmute ENTER, 4T06bI M3MEHNTD
HayasbHOe COOOLLEHME.
cnonb3ayiiTe kHonky ENTER, 4To6bl
nepemeLLaTb Kypcop Brepes.
cnonb3yitte kHonky ESC, uto6bl
nepemeLLaTh Kypcop Hasag.
/lcnonbayiiTe CTPENKy, YTobbl BbIGPaTh
OyKBY UM LUPY.

HaxxmuTe 11 yaepxuBaiTe KHOMKy
ENTER HecKonibKo CeKyH, YTobbl
NOATBEPANTb USMEHEHNE.

[Confirm? (no)] (MoaTBepANTL? (HET))
[Confirm? (yes)] (MonTeepauTh? (1))
MonTeepanTe, Haxas ENTER.



MNpoBepka npuBopoB
MPpoBEpKa HampaBneHs OTKPbIBAHIA CTBOPOK BOPOT.

[MOT TEST] (POBEPKA
NPUBO/0B)

Maponb
M03BONSET YCTAHOBUTD 4-3HauHblli NapoMb AOCTYNA K [MaBHOMY MEHIO.

[Password] (Maponb)

W3meHnTb Naponb
Mo3BONSET N3MEHNTb NapOb.

[Password] (Maponb) [Change password] (Cmena
NMAPOJISA)

Ypanutb naponb
Mo3BonsieT yoanuTb Naponb.

[Password] (Maponb) [Remove password] (Yaanutb
naposb)

[<=M1 M2=>]

HaxxmuTe 11 yaepuBaiiTe KHOMKY <.
Y6eautech B ToM, 410 M1 BbINOAHSET
OTKPbIBAHME.

HaxmuTe 11 yaepxuBainTe KHOMKy >.
Yoeautech B TOM, YT0 M2 BbinonHSET
OTKPbIBAHME.

L] Ecnv cTBOpKa ABMXETCA B
HenpaBuibHY CTOPOHY, NOMEHSINATE
MECTaMU KOHTAKTbl NOAKNIOYEHNS!
Np1BOAA.

[Confirm? (no)] (MoaTBEPANTL? (HET))
[Confirm? (yes)] (MonTBepaUTL? (1a))
Vcnonb3yiiTe CTpenky, YToobl BbiGpaTh
undpy.

lMonTeepanTe, Haxas ENTER.
[NoBTOPHO BBEAMTE NAPOb.

[Confirm? (no)] (MoaTBEpANTL? (HET))
[Confirm? (yes)] (MogTBepauTL? (1a))
/cnonbayiiTe CTPenku, YTobbl BblGpaTh
Lncpy.

MonTeepanTe, Haxas ENTER.
[oBTOPHO BBEANTE NAPOSb.

[Confirm? (no)] (MoaTBEPANTL? (HET))
[Confirm? (yes)] (MonTBepauTL? (1a))
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COOBLLIEHWA OB OLLUNBKAX

Jnkopep - OLLUMBKA IHKOAEP OTCOEAVHEH.
IHKOAEP HEMCNPaBeH.

Owmoka! IHKOAEP OTCOEAMHEH.
IHKOAEP HeMcrpaBeH.

TecTupoBanue DOT03NEMEHTbI HE MOAKMIOYEHbI MW HACTPOEHbI HEMPABUITBHO.
Ge30nacHocTH -

OLLMBKA

KoHueBbie HewcnpaBHOCTb KOHTAKTOB KOHLIEBOTO BbIK/TIOYATENS .
BbIK/IIOYaTeNu -

OLLMBKA

Bpems pa6otbi - MakcumanbHoe YCTaHoBEHHOe padoyee Bpems UCTEKIO.
OLLMBKA

YctponicTea KoHTaKTbl 1-2 (H.3.) pa3oMKHYTbI.

Ge3omacHocTH -

OCTAHOBKA

C1 KoHTakTbl (H.3.) pasomMKHYTbI.

C3 KoHTakTbl (H.3.) pa3omMKHYTbl.

C4 KoHTaKTbl (H.3.) pasomMKHyTbl.

C7 KoHTaKTbl (H.3.) pasomMKHyTbl.
3AKJTIOYUTEJIbHBIE PABOTbI

MNepep 3aKpbITUEM KpbILLKK CeAyeT y6eauTbCcs B repMETMYHOCTY BX0AA Kabenen, 4To6bl NpesoTBpaTuTL
nonajaHve HacekoMbIX 1 06pasoBaHue Braru.
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